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บทคัดย่อ 
 

 

งานวิจยัน้ีเป็นการพฒันานวตักรรมการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบทางความ

ยาวคล่ืนตวัเคร่ืองสามารถปฏิบติังานไดต้ามการออกแบบ ให้คดัแยกพริกจินดาท่ีเป็นพริกสีแดง 

และพริกสีเขียว และเคล่ือนยา้ยวตัถุไปยงัถาดท่ีกาํหนดไวอ้ตัโนมติัโดยอาศยัการควบคุมของ 

Raspberry Pi จากกระบวนการแยกสีด้วยเซ็นเซอร์ภาพอ่านค่าปริมาณของความเข้มของแสงท่ี

กระทบกบัวตัถุและสะทอ้นกลบัมายงัเซ็นเซอร์แปลผลเป็นสัญญาณท่ีแตกต่างกนัตามแต่ละสีของ

พริกจินดา นอกจากน้ีตัวเคร่ืองต้นแบบสามารถทํางานได้ตามข้อกาํหนดท่ีศึกษา ได้อย่างมี

ประสิทธิภาพ 

จากผลการวิจยัเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริกจินดาพบว่าสามารถคดัแยกพริกจินดาโดยมีเวลา

เฉล่ียของวตัถุท่ีทดสอบปรากฏว่าแยกพริกจาํนวน 5 กิโลกรัม โดยทดสอบจาํนวน 10 คร้ัง คร้ังละ

คร่ึงกิโลกรัมสาํหรับการคดัแยกสีพริกจินดา ใชเ้วลาเฉล่ียในการทาํงาน 32.82 วินาที และสามารถ

แยกจาํแนกสีของพริกจินดาได ้ซ่ึงตวัเคร่ืองตน้แบบคดัแยกสีพริกสามารถตดัสินใจในการแยกสี

พริกจินดาประมาณ 80 เปอร์เซ็นต ์เป็นไปตามวตัถุประสงค ์ของงานวิจยั 

 

คาํสาํคญั : การคดัแยก, ความยาวคล่ืน, การวิเคราะห์สเปกตรัม, พริก 
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Abstract 

 

 

This research is to Development of Innovative Separation of Chili using the Wavelength 

Comparison Principle. The machine has been successfully designed to segregate red and green chili 

peppers, autonomously transferring them to assigned trays through Raspberry Pi control. In the 

color separation process, the image sensor gauges the intensity of light interacting with the chili 

peppers, reflecting back to the sensor. The interpreted results yield distinct signals corresponding 

to each color of Jinda Chili. Furthermore, the prototype demonstrates effective functionality in 

accordance with the specified study requirements. 

From the results of the research, the prototype chili sorting machine reveal its capability to 

effectively sort Jinda chili. In a series of 10 tests, each involving half a kilogram of chili and totaling 

5 kilograms, the machine exhibited an average processing time of 32.82 seconds. Remarkably, it 

successfully classified the colors of Jinda chili. The prototype chili color sorting machine 

demonstrated a color separation accuracy of approximately 80 percent, aligning with the 

predetermined research objectives. These results underscore the effectiveness of the prototype in 

accomplishing its intended purpose of sorting chili based on color. 
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บทท่ี 1 

บทนํา 

1.1  ความเป็นมาและความสําคญัของปัญหา 
 วิสาหกิจชุมชนเป็นกลไกหลกัในการเสริมสร้างความกา้วหนา้ทางเศรษฐกิจของประเทศ โดย

สร้างรายได ้ให้แก่ประเทศก่อให้เกิดการจา้งงาน อีกทั้งยงัเป็นเคร่ืองมือในการแกไ้ขปัญหาความ

ยากจนในทอ้งถ่ิน และในการสร้างผูป้ระกอบการดว้ยการสร้างกลุ่มอาชีพ หรือผูป้ระกอบการราย

ใหม่ (อุบลวรรณ สุวรรณภูสิทธ์ิ และณภทัชา ปานเจริญ, 2563) โดยกิจการของชุมชนเก่ียวกบัการ

ผลิตสินค้า การให้บริการ หรือการอ่ืนๆ ท่ีดาํเนินการโดยบุคคลท่ีมีความผูกพนัธ์กนัรวมตวักนั

ประกอบกิจการเพ่ือสร้างรายไดแ้ละเพ่ือการพ่ึงพาตนเองของครอบครัว ในชุมชนและระหว่าง

ชุมชน (สาํนกังานเกษตรจงัหวดันนทบุรี, 2563)  

 จงัหวดัเพชรบูรณ์ ไดช่ื้อว่าเป็นแหล่งผลิตเกษตรกรรมอีกจงัหวดัหน่ึงในประเทศไทย และท่ี

ผา่นมาก็มีช่ือเสียงตามมาเช่นกนัว่าเป็นแหล่งท่ีใชส้ารเคมีในการผลิตจาํนวนมากดว้ย แต่หลงัจากมี

การรณรงค์ให้มีการผลิตสินคา้ปลอดภยั ทาํให้เกษตรกรหันมาตระหนักถึงผลกระทบต่างๆ จาก

สารเคมี ท่ีส่งผลต่อเน่ืองตั้งแต่เกษตรกรไปจนถึงผูบ้ริโภค จึงไดมี้การก่อตั้งกลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกั

ปลอดภัยบ้านศรีทองข้ึน เพ่ือให้มีผลิตภัณฑ์ท่ีมีคุณภาพให้แก่ผูบ้ริโภคและเกิดรายไดแ้ก่คนใน

ชุมชน ซ่ึงผกัสดท่ีถูกนาํมาบรรจุในอาคารคดัแยกและบรรจุผกัสดของวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยั

บ้านศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสัก จังหวดัเพชรบูรณ์ โดยจะถูกส่งมาจาก 4 อาํเภอ ใน

จงัหวดัเพชรบูรณ์ ไดแ้ก่ อาํเภอหล่มสกั อาํเภอนํ้ าหนาว อาํเภอเขาคอ้ และ อาํเภอหล่มเก่า เพ่ือนาํมา

ตดัแต่ง บรรจุถุง และจาํหน่ายภายใตแ้บรนด์ผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ผลิตภณัฑท่ี์สร้างรายไดห้ลกั

ให้กับวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับ้านศรีทอง คือ พริกจินดาสดบรรจุถุง เพ่ือส่งจาํหน่ายให้กบั

บริษัทบาบีคิวพลาซ่า และตามห้างชั้นนาํของประเทศ ซ่ึงจะมีข้อกาํหนดมาตรฐานคุณภาพของ

สินคา้ตามท่ีบริษทัตั้งเกณฑเ์อาไว ้ซ่ึงมีผลผลิตพริกสดบางส่วนท่ีขายไม่ได ้เน่ืองจากตกเกรดหรือไม่

ตรงตามเกณฑ์มาตรฐานคุณภาพท่ีลูกคา้กาํหนดไว ้โดยพริกสดท่ีขายไม่ได้หรือราคาตกตํ่าทาง

วิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทองจะนาํไปเทท้ิงตามขา้งทางหรือตามไร่นา  

 จากปัญหาท่ีกล่าวมาขา้งตน้ ผูด้าํเนินการวิจยัมีแนวความคิดในการพฒันานวตักรรมการคดั

แยกพริกแบบอตัโนมติัท่ีอาศยัหลกัการวิเคราะห์และเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืน (Spectrum 

Analysis) เพ่ือพิจารณาและสังเกตลกัษณะทางกายภาพ โดยนําเอาเทคโนโลยีการตัดสินใจจาก

อุปกรณ์เซ็นเซอร์ในการหาค่าความยาวคล่ืนท่ีแตกต่างกนัของผลผลิต ซ่ึงมีแนวคิดท่ีจะพฒันา

นวตักรรมการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนข้ึนมา เพ่ือใชใ้นการคดั
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แยกพริกสาํหรับเพ่ิมช่องทางในการจดัจาํหน่ายเพ่ิมมูลค่าจากกระบวนการคดัแยก ช่วยลดระยะเวลา

จากการใชแ้รงงานคนจาํนวนมาก ค่าจา้งแรงงานสูง และขาดทกัษะความชาํนาญสาํหรับการคดัแยก 

ลดตน้ทุนรายจ่ายโดยการนาํมาแปรรูปเพ่ือเพ่ิมมูลค่าให้พริกของกลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยั

บา้นศรีทอง สามารถพฒันาต่อยอดเป็นผลิตภณัฑเ์พ่ือจาํหน่ายเพ่ิมเติมจากการจาํหน่ายเฉพาะพริก

แบบคละสีเพียงอยา่งเดียว ช่วยลดระยะเวลาการคดัแยกผลผลิตไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ และมีความ

พึงพอใจอยู่ในระดบัดีข้ึนเม่ือเทียบกบัการใชแ้รงงานคนท่ีขาดทกัษะประสบการณ์ในการคดัแยก

พริก โดยระยะเวลาท่ีเกิดผลจะเท่ากบัระยะเวลาในการดาํเนินงานโครงการวิจยัตามสญัญาทุน  

 

1.2 วตัถุประสงค์หลกัของโครงการวจิยั 

1.2.1 เพ่ือออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบ

ทางความยาวคล่ืน 

1.2.2 เพ่ือทดสอบสมรรถนะและประเมินประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบสาํหรับคดัแยกพริก 

1.3 วธิีการดําเนินการวจิยั 

1.3.1 ศึกษาขอ้มูล ทฤษฏี งานวิจยัสาํหรับพฒันานวตักรรมตน้แบบ 

1.3.2 พฒันาและออกแบบเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

1.3.3 ทาํการสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกท่ีไดพ้ฒันาออกแบบ   

1.3.4 ทดสอบการใชง้าน และวิเคราะห์หาปัญหาท่ีเกิดข้ึนพร้อมทั้งหาทางแกไ้ข และทาํการ

ปรับปรุงใหส้ามารถทาํงานไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 

1.3.5 สรุปและรายงานผล  

1.4   ขอบเขตของโครงการวจิยั 

        1.4.1   ขอบเขตพ้ืนท่ีในการวิจยั 

            1)  พ้ืนท่ีในการวิจยัเพ่ือประเมินความคิดเห็นของผูใ้ชเ้คร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก

ไดแ้ก่ กลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสกั จงัหวดัเพชรบูรณ์ 

            2)  พ้ืนท่ีในการทาํวิจยัเพ่ือออกแบบและสร้างเคร่ืองเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

และทดสอบสมรรถนะ ไดแ้ก่ คณะเทคโนโลยกีารเกษตรและเทคโนโลยอุีตสาหกรรม มหาวิทยาลยั

ราชภฏัเพชรบูรณ์ และกลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสกั 

จงัหวดัเพชรบูรณ์ 

          3)  พ้ืนท่ีในการวิจยัเพ่ือถ่ายทอดองค์ความรู้และเทคโนโลยี กลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกั

ปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสกั จงัหวดัเพชรบูรณ์ 
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        1.4.2   ขอบเขตดา้นเน้ือหา 

                   ระยะท่ี 1 ศึกษางานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้ง 

                   ระยะท่ี 2 ออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

                   ระยะท่ี 3 ประเมินความคิดเห็นของกลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบล

ปากช่อง อาํเภอหล่มสกั จงัหวดัเพชรบูรณ์ 

                   ระยะท่ี 4 ถ่ายทอดองคค์วามรู้และเทคโนโลยสู่ีชุมชน 

        1.4.3   ขอบเขตดา้นประชากร  

          ประชากรในการศึกษาคร้ังน้ี คือ เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

 

1.5   กรอบแนวความคดิการวจิยั 

แนวคิดการพฒันานวตักรรมการคดัแยกพริกแบบอตัโนมติัท่ีอาศยัหลกัการวิเคราะห์และ

เปรียบเทียบทางความยาวคล่ืน (Spectrum Analysis) เพ่ือพิจารณาและสังเกตลกัษณะทางกายภาพ 

โดยนาํเอาเทคโนโลยีการตดัสินใจจากอุปกรณ์เซ็นเซอร์ในการหาค่าความยาวคล่ืนท่ีแตกต่างกนั

ของผลผลิต ไปใชป้ระโยชน์ในการคดัแยกพริก 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Input: ศึกษา สาํรวจ และวิเคราะห์ปัญหา 

 

การพฒันานวตักรรมแบบบูรณาการเพ่ือส่งเสริมการพ่ึงตนเอง 

ของวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง 

Output: ไดเ้คร่ืองคดัแยกพริก ช่วยลดตน้ทุนการผลิตและเพิ่ม

ผลผลิตใหก้บัเกษตรกร และถ่ายทอดความรู้ เทคโนโลยสู่ีกลุ่ม

เกษตรกรผูป้ลูกพริก 

 

Process: นวตักรรมการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบ

ทางความยาวคลื่น ทดสอบสมรรถนะ และประเมินความพึงพอใจ 

 

2. เคร่ืองตน้แบบ

สาํหรับคดัแยกพริก 

 

เป้าหมาย: ของวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยัสามารถ

พฒันาการพึ่งตนเอง และจดัการตนเองไดอ้ยา่งเป็น

รูปธรรม  
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1.6   ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

        1.6.1   ไดพ้ฒันาตนเองในดา้นวิชาการในการสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

1.6.2   ไดเ้คร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ท่ีช่วยแกไ้ขปัญหาในชุมชนทอ้งถ่ิน สอดคลอ้งกบั

ปรัชญาและพนัธกิจของมหาวิทยาลยั 

           1.6.3   กลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภัยบ้านศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสัก จังหวดั

เพชรบูรณ์ ไดเ้ทคโนโลยเีคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ท่ีสามารถลดเวลาในการผลิตในลกัษณะงาน

ท่ีใกลเ้คียงกนัได ้
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บทท่ี 2 

เอกสารและงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 

 

จากทฤษฎีท่ีเก่ียวขอ้งในการดาํเนินงานการพฒันานวตักรรมการคดัแยกพริกแบบอตัโนมติัท่ี

อาศยัหลกัการวิเคราะห์และเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนทางกลุ่มผูว้ิจยัไดน้าํทฤษฎีมาอา้งอิงใน

การดาํเนินโครงการดงัน้ี 

2.1   พริก 

พริกเป็นพืชในตระกูล Solanaceae ท่ีม่ีช่ือทางวิทยาศาสตร์ว่า Capsicuum Fruitescens L. ช่ือ

ภาษาองักฤษว่า Chilli, Chile พริกชนิดต่างๆ มีตน้กาํเนิดมาจากทวีปอเมริกา ซ่ึงในปัจจุบนัน้ีไดมี้

การปลูกกนัในหลายประเทศทัว่โลก เพราะพริกเป็นเคร่ืองเทศท่ีสาํคญัชนิดหน่ึงและยงัมีคุณสมบติั

เป็นยาสมุนไพรดว้ยเช่นกนั ช่วยให้ร่างกายขบัถ่ายของเสียและนาํธาตุอาหารไปยงัเน้ือเยือ่ในส่วน

ของร่างกาย (tissue) พริกยงัมีสาระสาํคญัอีก 2 ชนิด ไดแ้ก่ Capsaicin และ Oleresin โดยเฉพาะสาร 

Capsaicin ท่ีนาํมาใชใ้นอุตสาหกรรมอาหารและผลิตภณัฑรั์กษาโรค สาร Capsaicin ยงัมีคุณสมบติั

ทาํใหเกิดรสเผด็ ลดความเจ็บปวดของกลา้มเน้ือหัวไหล่ แขน บั้นเอว และส่วนต่างๆ ของร่างกาย 

และมีผลิตภณัฑจ์าํหน่ายทั้งชนิดโลชัน่และครีม แต่หากใชใ้นปริมาณมากเกินไปอาจส่งผลกระทบ

ต่อการหยดุชะงกัการทาํงานของกลา้มเน้ือไดเ้ช่นกนั 

พริกจินดา เป็นพริกอีกชนิดหน่ึงท่ีปลูกกนัมากในประเทศไทย เน่ืองจากผลท่ีตากแหง้จะมีสี

สวย ไม่หงิกงอ กรอบ ตาํให้แหลกง่าย เป็นท่ีตอ้งการของตลาดทัว่ไปและสามารถหาซ้ือไดง่้าย ซ่ึง

พริกจินดาจดัเป็นพริกในกลุ่มพริกข้ีหนูผลใหญ่ มีรสชาติเผด็ปานกลาง ผลโต สีสันสวยงาม  เม่ือ

ยามท่ีผลยงัอ่อนจะมีสีเขียวแก แต่เม่ือแก่จดัจะเปล่ียนเป็นสีแดงเขม้ เม่ือเก็บผลผลิตแลว้สามารถอยู่

ไดน้าน ทนทาน ไม่เห่ียวง่าย สามารถนาํไปประกอบอาหารไดทุ้กชนิด จึงเป็นท่ีตอ้งการของตลาด

และผูบ้ริโภคเป็นอย่างมาก พริกจินดาเป็นพริกท่ีมีผลผลิตสูง และมีระยะเวลาในการเก็บเก่ียว

ยาวนาน นอกจากน้ียงัสามารถนาํมาเพ่ิมมูลค่าไดด้ว้ยการนาํมาทาํเป็นพริกแหง้ จะใหผ้ลผลิตท่ีสวย 

ไม่หงิกงอ ดว้ยเหตุน้ีจึงมีเกษตรกรส่วนใหญ่หัดมาปลูกพริกชนิดน้ีกนัมากข้ึน โดยพ้ืนท่ีปลูกพริก

ข้ีหนูผลใหญ่ของประเทศไทย ส่วนใหญ่นิยมปลูกกนัมากในจงัหวดัเพชรบูรณ์ ชยัภูมิ ศรีสะเกษ 

อุบลราชธานี นครพนม ตาก เชียงใหม่ กาญจนบุรี และนครศรีธรรมราช จากขอ้มูลการปลูกพริก

ข้ีหนูผลใหญ่ของประเทศไทยในปี 2562 มีเกษตรกรท่ีปลูกจาํนวน 33,529 ราย พ้ืนท่ีปลูก 88,866 ไร่ 

พ้ืนท่ีเก็บเก่ียว 145, 929 ไร่ ให้ผลผลิตประมาณ 111,778 ตนั ส่งผลให้สินคา้ลน้ตลาด ทาํให้พริกมี

ราคาตํ่า  วิธีการถนอมพริกดว้ยวิธีการอบแหง้จึงเป็นวิธีการหน่ึงท่ีเกษตรกรส่วนใหญ่นาํมาใชเ้พ่ือ
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แกปั้ญหาสินคา้ราคาตกตํ่า และป้องกนัการเน่าเสียของผลผลิตพริก ซ่ึงเป็นการเพ่ิมมูลค่าให้กับ

สินคา้ และสามารถเก็บไวไ้ดน้าน เพ่ือสามารถวางจาํหน่ายช่วงท่ีตลาดมีความต้องการสินค้าได้ 

(อภิชิต ศรีไชยรัตนาและคณะ, 2563) 

สีของพริกมีหลากหลายสีทั้งสีเขียว แดง เหลือง ส้ม ม่วง และสีงาชา้ง โดยเฉพาะเม่ือนาํมา

ปลูกในเขตร้อนช้ืนท่ีไดรั้บแสงแดดตลอดวนั จะมีสีท่ีสดใส ซ่ึงสามารถนาํไปใชใ้นอุตสาหกรรม

อาหาร ทั้งการปรุงแต่งรสชาติและสีสันไดต้ามความตอ้งการของผูบ้ริโภค หลากหลายผลิตภณัฑมี์

แนวโนม้ว่าการผสมสีในอาหารจะมาจากธรรมชาติเป็นส่วนใหญ่ และพริกเป็นพืชอายสุั้นท่ีสามารถ

ใชป้ระโยชน์ไดท้ั้งบริโภคสดและแปรรูปไดห้ลากหลาย ดงันั้นพริกจึงจดัเป็นพืชผกัท่ีมีศกัยภาพ

ชนิดหน่ึง พฤติกรรมการบริโภคและความตอ้งการอาหารในชีวิตประจาํวนัของผูค้นในปัจจุบนัให้

ความสนใจในอาหารท่ีมีคุณค่าและประโยชน์ต่อร่างกาย มีความสะอาดและปลอดภยัจากส่ิงตกคา้ง

โดยเฉพาะสารเคมี (มงคล คูพิมาย และคณะ, 2557) ดงันั้นการผลิตพริกท่ีดีจาํเป็นตอ้งปรับระบบ

การผลิตตั้งแต่งการคดัเลือกท่ีเหมาะสมในทอ้งถ่ินต่างๆ เพ่ือใหไ้ดผ้ลผลิตเพ่ิมข้ึนและมีคุณภาพ ลด

การใชส้ารเคมีในการควบคุมศตัรูพืช และลดตน้ทุนการจดัการก่อนและหลงัการเก็บเก่ียว 

2.2   ลกัษณะทางพฤกษศาสตร์ 

พริกเป็นพืชท่ีอยูใ่นตระกูลโซลานาซีอี (Solanaceae) ซ่ึงอยู่ในตระกูลเดียวกนักบัมะเขือ มนั

ฝร่ัง และยาสูบพืชในตระกูลน้ีมีอยูป่ระมาณ 90 สกุล (Genus) หรือ 2,000 ชนิด (Species) โดยทัว่ไป

เป็นไดท้ั้งพืชลม้ลุก ไมพุ่้ม และไมย้ืนตน้ขนาดเล็กซ่ึงกระจายอยู่ทัว่ไปของโลก สาํหรับพริกจดัอยู่

ในสกุล Capsicum ซ่ึงประกอบดว้ยพืชชนิดต่างๆประมาณ 20-30 ชนิด สาํหรับลกัษณะทัว่ไปทาง

พฤกษศาสตร์ของพริกมีดงัน้ี 

ราก ระบบรากของพริกมีรากแกว้ รากหากินลึกมาก ตน้พริกท่ีโตเต็มท่ีรากฝอยจะแผอ่อกไป

หากินดา้นขา้งในรัศมีเกินกว่า 1 เมตร และหย ัง่ลึกลงไปในดินเกินกว่า 1.20 เมตร รากฝอยหากินของ

พริกจะพบอยูอ่ยา่งหนาแน่นมากในบริเวณรอบๆ ตน้ใตผ้วิดินลึกประมาณ 60 เซนติเมตร 

ลาํตน้และก่ิง ลาํตน้พริกตั้งตรง สูงประมาณ 1-2.5 ฟุต พริกเป็นพืชท่ีมีการเจริญของก่ิงเป็น

แบบ dichotomous คือก่ิงจะเจริญจากลาํตน้เพียง 1 ก่ิง แลว้แตกออกเป็น 2 ก่ิง และเพ่ิมเป็น 4 ก่ิง 8 

ก่ิง 16 ก่ิง ไปเร่ือยๆ และมกัพบว่าตน้พริกท่ีสมบูรณ์จะมีก่ิงแตกข้ึนมาจากตน้ท่ีระดบัดินหลายก่ิง จน

ดูคลา้ยกับว่ามีหลายต้นอยู่รวมท่ีเดียวกนัดังนั้นจึงมกัไม่พบลาํต้นหลกัแต่จะพบเพียงก่ิงหลกัๆ

เท่านั้น ทั้งลาํตน้และก่ิงนั้นในระยะแรกจะเป็นไมเ้น้ืออ่อนแต่เม่ือมีอายมุากข้ึนก่ิงกจ็ะยิง่แข็งมาก แต่

ก่ิงหรือตน้พริกก็ยงัคงเปราะและหกัง่าย 
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เมลด็ เมลด็พริกมีขนาดค่อนขา้งใหญ่กว่าเมลด็มะเขือเทศแต่มีรูปร่างคลา้ยๆ กนัคือ มีรูปร่าง

กลมแบน มีสีเหลืองไปจนถึงสีนํ้ าตาล ผวิเรียบ ผวิไม่ต่อยมีขนเหมือน เมลด็มะเขือเทศ มีร่องลึกอยู่

ทางด้านหน่ึงของเมล็ด เมล็ดจะติดอยู่ก ับรกโดยเฉพาะทางด้านฐานของผลพริกเมล็ดจะติดอยู่

มากกว่าปลายผล ส่วนมากท่ีเปลือกของผล และเปลือกของเมล็ดมกัมีเช้ือโรคพวกโรคใบจุด และ

โรคใบเห่ียวติดมา สาํหรับจาํนวนเมลด็ต่อผลพริก 1 ผล จะมีปริมาณท่ีไม่แน่นอน 

พริกมีแหล่งกาํเนิดในอเมริกาเขตร้อน พนัธุพ์ริกท่ีนิยมปลูกในปัจจุบนัถูกนาํมาจากตวัอยา่งท่ี

เก็บมา เม่ือเทียบกบัการกระจายตวัของพนัธุกรรมในธรรมชาติ พริกพนัธุ์ปลูกแบ่งไดเ้ป็น 3 กลุ่ม 

ใหญ่ ๆ ไดแ้ก่ Capsicum Baccatum และ C. Pubescens R. and P. ซ่ึงแยกออกจากกนัไดอ้ยา่งชดัเจน

โดยลกัษณะทางพฤกษศาสตร์ และอีกกลุ่มหน่ึงท่ีรวม ๆ กนัอยู่ปัจจุบนัยอมรับให้แยกอีก 3 ชนิด 

(species) ดว้ยกนั ไดแ้ก่ C. Annuum L., C. Frutescens L. และ C. Chinense Jacq. 

- Capsicum Annuum L. 

เป็นชนิดท่ีปลูกมากและมีความสาํคญัมากท่ีสุดเม่ือเทียบกบัพริกชนิดอ่ืน ๆ มีแหล่งดั้งเดิมอยู่

ท่ีอเมริกากลาง พริกชนิดน้ีเห็นไดช้ดัว่าแตกต่างจากชนิดอ่ืน ไดแ้ก่ การท่ีมีดอกเด่ียวและผลเด่ียว ๆ 

และมีกลีบดอกสีขาวเป็นสายพนัธุ์ท่ีดีท่ีสุดเม่ือเทียบกบัชนิดอ่ืน เช่น พริกจินดา, พริกข้ีหนูจินดา, 

พริกช้ีฟ้า, พริกช้ีฟ้าใหญ่, พริกแดง, พริกฟักทอง, พริกข้ีหนู, พริกข้ีหนูช้ีฟ้า, พริกหวาน, พริกยกัษ ์

- Capsicum Chinense Jacq. 

เป็นพริกท่ีมีความสาํคญัในการใชเ้ป็นพนัธุ์ปลูกมากในแถบภูเขาแอนดีสในอเมริกาใต ้การ

กระจายพนัธุ์ของพริกชนิดน้ีมีมากในบริเวณอเมซอน พริกในกลุ่มน้ีท่ีมีผลใหญ่เน้ือหนา ใช้

รับประทานสด พริกท่ีเน้ือบางใชท้าพริกแห้ง ส่วนพริกผลเล็กมีกล่ินและรสเผด็จดัเช่ือว่ามีรสเผด็

ท่ีสุดในพริกท่ีปลูกทั้งหมด พริกน้ีไม่นิยมในเอเชียแถบร้อน เช่น พริกข้ีหนู, พริกข้ีหนูแดง, พริก

กลาง, พริกเลบ็มือนาง, พริกข้ีหนูหอม, พริกสวน, พริกใหญ่ 

- Capsicum Frutescens L. 

เป็นพนัธุท่ี์รู้จกักนัแพร่หลายนอกจากน้ียงัมีพนัธุ์ผลโตอ่ืน ๆ อีก มีปลูกแถบทะเลแคริบเบียน 

ทวีปยโุรปและทวีปเอเชีย แต่พนัธุท่ี์นิยมปลูกในทวีปเอเชียมีผลเลก็ มีความเผด็มาก บางแห่งใชพ้ริก

พวกน้ีในการสกดัสาร เช่น พริกช้ีฟ้า,พริกเกษตร,พริกขาว 

2.3   สภาพแวดล้อมการปลูกพริกที่เหมาะสม 

พริกเจริญเติบโตไดดี้ในสภาพอากาศร้อน ช้ืน แสงแดดไม่จดัจนเกินไป จึงมกัพบเห็นพริก

เติบโตใตต้น้ไมใ้หญ่ไดดี้ อุณหภูมิท่ีเหมาะสมต่อการเจริญเติบโตของพริก อยูใ่นช่วง 20 - 30 องศา

เซลเซียส (ยกเวน้พริกหวาน ตอ้งการอุณหภูมิตํ่ากว่าประมาณ 18 - 27 องศาเซลเซียส) อุณหภูมิท่ีสูง
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กว่า 33 องศาเซลเซียส ทาํให้ดอกร่วง และถา้อุณหภูมิปรับเปล่ียนอย่างรวดเร็ว สูงกว่า 35 องศา

เซลเซียส โดยเฉพาะอย่างยิ่งในฤดูร้อน อาจทาํให้ผลอ่อนร่วงดว้ย นอกจากน้ี การขาดนํ้ าก็มีผลให้

ดอกร่วงเช่นกนั พริกชอบดินร่วนโปร่ง ไม่มีนํ้ าขงัแฉะ ความเป็นกรด-ด่าง (pH) ของดินท่ีเหมาะสม 

ประมาณ 6.0-6.5 การปลูกพริกในฤดูฝนจาํเป็นตอ้งเลือกปลูกบนท่ีดอนหรือดินร่วนทรายหรือยก

แปลงปลูกใหสู้งเท่าท่ีจะทาํได ้เพ่ือให้การระบายนํ้ าออกจากแปลงปลูกทาํไดอ้ยา่งรวดเร็วในช่วงท่ี

ฝนตกติดต่อกัน และดินควรได้รับปุ๋ยอินทรีย ์เช่น ปุ๋ยหมกั ปุ๋ยคอกหมกั อย่างน้อย 800-1,000 

กิโลกรัมต่อไร่ เพ่ือใหดิ้นอุดมสมบูรณ์ ร่วนโปร่ง และเป็นอาหารสาํหรับจุลินทรียใ์นดิน ช่วยใหต้น้

พริกแข็งแรง ทนทานโรคไดดี้ 

พริกเป็นพืชท่ีปลูกไดท้ัว่ไป ทั้งพ้ืนท่ีในเขตร้อนและอบอุ่นข้ึนไดดี้ตั้งแต่ระดบันํ้ าทะเลจนถึง

กระทัง่ความสูงกว่า 2,000 เมตร ตอ้งการนํ้ าฝนประมาณปีละ 600-1,250 มิลลิเมตร แต่ขณะเดียวกนั

ก็สามารถทนแลง้ไดดี้พอสมควร ในเขตชลประทานปลูกไดต้ลอดปี แต่ควรปลูกในช่วงมกราคมถึง

กุมภาพนัธ ์ซ่ึงเป็นช่วงท่ีพริกมีราคาดี สาํหรับพ้ืนท่ีนอกเขตชลประทานควรปลูกในช่วงฤดูฝน พริก

ปลูกไดดี้ในดินเกือบทุกชนิดแต่จะข้ึนไดดี้ในดินร่วนปนทราย ไม่ชอบพ้ืนท่ีท่ีมีนํ้ าท่วมขงัหรือช้ืน

แฉะ เพราะจะทาํใหร้ากเน่าและตายไดง่้าย 

2.4   การจาํแนกพริกตามความเผด็ 

สารแคปไซซิน เป็นสารท่ีให้ความเผด็ในพริก มีหน่วยเป็นสโควิลล ์(Scoville) โดยพริกท่ีมี

ความเผด็ร้อยละ 1 จดัเป็นพริกท่ีมีความเผด็มากท่ี 100% หรือมีค่าเท่ากบั 175,000 สโควิลล ์ ซ่ึง

จาํแนกออกเป็น 3 ชนิด คือ 

1. พริกเผด็มาก เป็นพริกท่ีมีความเผด็ในช่วง 70,000-175,000 สโควิลล ์พบไดใ้นพริกขนาด

เลก็ มกันาํมาสกดัเป็นนํ้ ามนัหอมระเหย เช่น พนัธุต์าบาสโก 

2. พริกเผด็ปานกลาง เป็นพริกท่ีมีความเผด็ในช่วง 35,000-70,000 สโควิลล ์พริกชนิดน้ีมกั

นาํมาประกอบอาหาร เช่น พริกข้ีหนู พริกช้ีฟ้า พริกจินดา พริกหัวเรือ พริกสีทน พริกช่อ มข. เป็น

ตน้ 

3. พริกเผด็นอ้ยหรือไม่เผด็ เป็นพริกท่ีมีความเผด็ในช่วง 0-35,000 สโควิลล ์มกัเป็นพริกท่ีมี

ขนาดใหญ่ เน้ือหนา ผลมีลกัษณะกลม สั้น มกันาํมาสกดัเป็นนํ้ ามนัหอมระเหย เช่น พริกหยวก พริก

หวาน เป็นตน้ 
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2.5   การเจริญเตบิโต 

พริกเจริญเติบโตเป็นลาํตน้เด่ียวตั้งตรง เม่ือเติบโตจนถึงขอ้ท่ี 9-15 จะแตกออกเป็น 2 ก่ิง หรือ

เรียกว่าง่ามแรก และท่ีง่ามแรกจะมีตาดอกแรกเป็นดอกเด่ียว 1 ดอก หรือในพริกข้ีหนูสวนอาจมีดอก 

1-2 ดอก การเจริญเติบโตต่อไปจะแตกยอด จาก 2 ก่ิง  4 ก่ิง  8 ก่ิง ไปเร่ือยๆ พริกออกดอกท่ีขอ้

เกือบทุกขอ้ ท่ีโคนลาํตน้หลกัใตง่้ามแรกจะมีแขนงยอ่ยแตกตามขอ้ 3-5 แขนง แขนงยอ่ยอาจมีขนาด

ใหญ่สมบูรณ์สามารถให้ดอก ติดผลไดถ้า้ใชร้ะยะปลูกห่าง แต่ถา้ระยะปลูกแคบ แขนงมกัไม่ค่อย

สมบูรณ์ ติดผลขนาดเล็ก ดงันั้นการปลูกพริกใหญ่จึงมกัเด็ดก่ิงแขนงท่ีเกิดใตง่้ามแรกออกทั้งหมด 

เพ่ือไม่ให้เป็นแหล่งแย่งอาหารจากลาํตน้หลกั สาํหรับพริกข้ีหนูซ่ึงปลูกโดยใชร้ะยะปลูกห่างกว่า

พริกผลใหญ่ อาจไม่เด็ดก่ิงแขนงท่ีเกิดใตง่้ามแรกออกทั้งหมดก็ได ้ เลือกก่ิงแขนงท่ีมีขนาดใหญ่ 1-2 

แขนงเก็บไว ้จะไดผ้ลผลิตจากก่ิงแขนงดว้ย เพราะพริกข้ีหนูมีผลขนาดเลก็ ขนาดผลอาจเลก็ลงบา้ง 

แต่ไม่แตกต่างจากผลปรกติมากนกั 

 

ตารางที่ 2.1 ช่วงระยะเวลาการเจริญเติบโตของพริก 

อาย ุ(วนั(หลงัหยอดเมลด็)) การเจริญเตบิโต 

0 หยอดเมลด็ 

3-6 เมลด็เร่ิมงอก 

25-35 มีใบจริง 4-5 ใบ 

50-60 พริกใหญ่เร่ิมออกดอก 

70-80 พริกเลก็เร่ิมออกดอก 

90-140 พริกใหญ่เร่ิมมีผลสุกและเก็บเก่ียว 

110-180 พริกเลก็เร่ิมมีผลสุกและเก็บเก่ียว 

 

2.6   เมลด็พนัธ์ุและการเกบ็รักษา 

เมลด็พนัธุท่ี์ใชป้ลูกมี 2 ประเภท 

1. เมล็ดพนัธุ์ลูกผสม มีจาํหน่ายตามร้านขายวสัดุเกษตรทัว่ไป เม่ือปลูกแลว้ไม่ควรเก็บพนัธุ์

ปลูกต่อไปอีก เพราะรูปร่างผลจะเปล่ียนแปลงไป มีหลายขนาด หลายลกัษณะแตกต่างจากรุ่นแรกท่ี

ซ้ือเมลด็มาทาํใหต้ลาดไม่รับซ้ือผลผลิต 
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2. เมลด็พนัธุผ์สมปล่อย ส่วนใหญ่เป็นเมลด็ท่ีไดจ้ากทอ้งถ่ินท่ีเก็บพนัธุป์ลูกต่อๆกนัมานาน มี

ความแปรปรวนของทรงตน้และลกัษณะผลบ้าง ผลผลิตมกัจะตํ่ากว่าพนัธุ์ลูกผสม แต่มีลกัษณะ

เฉพาะตวัดีเด่นในแต่ละพนัธุ ์เช่น พริกพนัธุย์อดสน เม่ือตากแหง้แลว้กา้นผลมีสีทองสวย 

การเก็บเมล็ดพนัธุ์และการคดัเลือกพนัธุ์ สามารถทาํไดใ้นพนัธุ์ทั้งสองประเภท แต่การคดั

พนัธุ์จากเมล็ดพนัธุ์ลูกผสมจะใช้เวลานานไม่น้อยกว่า 6-7 ชั่วโมง จึงจะได้สายพนัธุ์ท่ีน่ิงคือ มี

ลกัษณะสมํ่าเสมอเหมือนกนัในทุกชัว่ท่ีเก็บเมลด็ปลูกต่อๆกนัไป ตอ้งใชเ้ทคนิคในการควบคุมการ

ผสมเกสร และคดัเลือกลกัษณะท่ีตรงตามตอ้งการของตลาด ซ่ึงผูท้าํการคดัเลือกตอ้งมีความรู้ในการ

คดัพนัธุพ์อสมควร ส่วนพนัธุผ์สมปล่อยท่ีมีลกัษณะต่างๆ แปรปรวนอยูบ่า้ง วิธีการคดัพนัธุคื์อ เลือก

ตน้ท่ีมีลกัษณะดี เช่น ผลดก ผลตรงผลใหญ่ ตน้ตั้งตรงแขง็แรง แลว้เกบ็เมลด็พนัธุจ์ากตน้ท่ีดี อาจมี

ตน้ท่ีมีลกัษณะดีหลายตน้ เก็บเมลด็แยกตน้กนั นาํไปปลูกต่อ จากนั้นคดัเลือกตน้ท่ีดีโดยยดึลกัษณะ

เช่นท่ีเคยคดัเลือกมาซํ้ า 2-4 ชัว่โมง ก็จะไดพ้นัธุ์ปลูกท่ีดี มีลกัษณะตามท่ีเราคดัเลือก และถา้ให้ได้

พนัธุท่ี์มีลกัษณะสมํ่าเสมอเร็วข้ึน จะตอ้งควบคุมการผสมเกสรเพ่ือใหต้น้พริกท่ีเราคดัเลือกไวติ้ดผล

จากเกสรในดอกเดียวกนัหรือของตน้เดียวกนั โดยใชส้าํลีหุ้มดอกท่ียงัตูมอยู่ ไม่ให้แมลงมาผสม

เกสรในดอกนั้น ดอกท่ีเราคลุมดว้ยสาํลีจะไดล้ะอองเกสรตวัผูจ้ากดอกเดียวกนั ติดเป็นผล และผลน้ี

จะไดเ้มลด็เรียกว่า เป็นการผสมตวัเอง ถา้ทาํอยา่งน้ีไปหลายๆคร้ังท่ีนาํเมลด็ไปปลูก ก็จะไดพ้นัธุแ์ท้

ท่ีมีลกัษณะสมํ่าเสมอ เป็นพนัธุ์ของเราเอง และเม่ือลกัษณะต่างๆ สมํ่าเสมอกนัทุกตน้แลว้กไ็ม่ตอ้ง

ทาํการผสมตวัเองอีก เก็บเมลด็จากทุกตน้รวมกนัเป็นพนัธุป์ลูกได ้

เมล็ดพนัธุ์พริกท่ีเก็บเมล็ดพนัธุ์เอง ควรแกะเมล็ดออกจากผลท่ีสุกแดงแลว้โดยเร็ว จะแกะ

เมลด็ขณะผลสด หรือเม่ือผลแหง้ก็ได ้แต่ไม่ควรปล่อยใหผ้ลท่ีแหง้แลว้ท้ิงไวน้านเกิน 30 วนั เพราะ

เมลด็ท่ีอยูใ่นผลจะเส่ือมความงอกไปเร่ือยๆ หลงัจากแกะเมลด็ออกแลว้ควรผึ่งในท่ีร่ม หรือตากแดด

เฉพาะตอนเช้าประมาณ 3-4 ว ัน เม่ือเมล็ดแห้งดีแล้วเก็บใส่ภาชนะท่ีมีฝาปิดแน่นสนิท หรือ

ถุงพลาสติกหนาปิดถุงให้สนิทนาํไปเก็บไวใ้นตูเ้ยน็ช่องธรรมดา จะเก็บเมล็ดพนัธุ์ไวป้ลูกไดน้าน

กว่า 1 ปี 

2.7   ศัตรูพืชที่สําคญัและวธิีการป้องกนักาํจดั 

1. โรคกุง้แหง้  

โรคกุ ้งแห้ง หรือแอนแทรคโนส  (Anthracnose) เ ช้ือสาเหตุ คือเ ช้ือรา  Colletotrichum 

Piperatum หรือ Colletotrichum Capsici ดงัภาพท่ี 2-1 

- อาการของการเกิดโรค 
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ผลพริกท่ีเป็นโรคน้ี ผวิผลยบุตวัลงเป็นรอยบุ๋ม ฉํ่านํ้ า เม่ือแผลขยายขนาด จะเห็นรอยแผลเป็น

วงซอ้นกนั ส่วนกลางแผลมีเมือกสีสม้ปนดาํ 

 

 
 

ภาพที่ 2-1 ลกัษณะอาการโรคกุง้แหง้ หรือแอนแทรคโนส 

 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

คือสภาพอากาศท่ีร้อนช้ืนอุณหภูมิประมาณ 30-32 องศาเซลเซียส และฝนตกพรําๆ เช้ือราน้ี

สามารถปลิวตามลม และตกคา้งในดิน เม่ือสภาพเหมาะสมเช้ือจะเจริญแพร่กระจายอยา่งรวดเร็ว 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 เลือกเก็บเมลด็พนัธุจ์ากตน้ท่ีไม่เป็นโรค 

   1.2 บาํรุงตน้ใหแ้ข็งแรงหลีกเล่ียงการใหน้ํ้ าแบบสปริงเกอร์เพราะทาํให้สปอร์แพร่กระจาย

ไดดี้และไม่ควรให้ปุ๋ยไนโตรเจนมากเกินไป เพราะทาํให้ผลอวบนํ้ า อ่อนแอต่อการเขา้ทาํลายของ

เช้ือโรค 

   1.3 เก็บผลเป็นโรคออกจากแปลงปลูก นาํไปเผาท้ิง เพ่ือป้องกนัการแพร่กระจายของเช้ือ

โรค 

   1.4 ไม่ควรปลูกพริกเบียดกนัแน่นทึบจนเกินไป ตดัแต่งทรงพุ่มใหโ้ปร่ง เพ่ือใหมี้การถ่ายเท

อากาศไดส้ะดวก 

   1.5 ใชส้ารเคมีควบคุม เช่น Azoxystrobin, Mancozeb 
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2. โรคเน่าเปียก 

โรคเน่าเปียก (Wet rot) เช้ือสาเหตุ คือ เช้ือรา Choanephora Spp. ดงัภาพท่ี 2-2 

 

 
 

ภาพที่ 2-2 ลกัษณะอาการโรคเน่าเปียก 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 

 

 

- อาการของการเกิดโรค 

เกิดไดทุ้กส่วนของตน้พริก แต่ส่วนมากเกิดบนยอดอ่อน ใบอ่อนดอก และผลอ่อน ส่วนของ

พืชท่ีเช้ือเขา้ทาํลาย มีลกัษณะอาการเน่าเป็นสีนํ้ าตาลไหม ้ ถา้สภาพอากาศมีความช้ืนสูง จะเห็นเส้น

ใยราสีขาว มีสปอร์สีดาํตรงส่วนปลายเสน้ใยเห็นไดช้ดั 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

ฝนพรําๆสลบัแดด นํ้ าคา้งลงจดั 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 ตดัแต่งทรงพุ่มใหโ้ปร่ง และกาํจดัวชัพืชในแปลงเพ่ือลดความช้ืนในแปลงและสะดวก

ต่อการพ่นสาร 

   1.2 งดเขา้แปลงพริกภายหลงัฝนตก เพ่ือป้องกนัการกระจายของสปอร์ 

   1.3 ตดัส่วนท่ีเป็นโรคใส่ถุงพลาสติก นาํออกจากแปลง 

 

3. โรคเห่ียวเขียว 

โรคเห่ียวเขียว (Bacterial wilt) เช้ือสาเหตุ คือ เช้ือแบคทีเรีย Ralstonia Solanacearum ดงัภาพ

ท่ี 2-3 
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ภาพที่ 2-3 ลกัษณะอาการโรคเห่ียวเขียว 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 

 

- อาการของการเกิดโรค 

ตน้พริกเห่ียวแบบเฉียบพลนั โดยตน้พริกและใบยงัเขียวอยู่ เม่ือตดัโคนตน้ระดบัคอดิน จะ

พบท่อลาํเลียงอาหารชํ้ ามีสีนํ้ าตาลเม่ือตดัส่วนท่ีแสดงอาการโรคแช่ในนํ้ า จะเห็นนํ้ ายางสีขาวขุ่น

ไหลจากบริเวณท่อลาํเลียง 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

ดินระบายนํ้ าไม่ดีอุณหภูมิสูง นํ้ าท่ีใชไ้หลผา่นมาจากแปลงท่ีเป็นโรค 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 ไม่ปลูกพริกในพ้ืนท่ีท่ีมีประวติัการเกิดโรคเห่ียวเขียวมาก่อน 

   1.2 หมัน่ตรวจแปลงปลูก ถา้พบตน้เป็นโรค ใหน้าํออกจากแปลงไปเผาไฟทนัที 

   1.3 การให้นํ้ าตามร่องควรแบ่งแปลงเป็นช่วงๆและกกันํ้ าเฉพาะร่องนั้นๆเพ่ือป้องกนัการ

กระจายของเช้ือแบคทีเรียไปทัว่ทั้งแปลง 

   1.4 ปลูกพืชหมุนเวียนและหลีกเล่ียงการปลูกพืชซํ้าในท่ีเดิมติดต่อกนั 

4. โรคใบด่าง 

โรคใบด่าง (Cucumber Mosaic Virus, CMV) เช้ือสาเหตุ คือ ไวรัสใบด่างแตง Cucumber 

Mosaic Virus ดงัภาพท่ี 2-4 
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ภาพที่ 2-4 ลกัษณะอาการโรคใบด่าง 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 

 

- อาการของการเกิดโรค 

ใบยอดแสดงอาการด่างแบบเขียวอ่อนสลบัเขียวเขม้ ใบเสียรูปบิดเบ้ียวเรียวเล็กเป็นเส้น ตน้

แคระแกรน ดอกร่วง ผลมีลกัษณะบิดเบ้ียวผวิขรุขระ จ ํ้านูน สีผลไม่สมํ่าเสมอ 

พาหะของโรค คือ เพล้ียอ่อนดูดนํ้ า-อาหารจากพืชและปล่อยเช้ือเขา้สู่ตน้พืชไดอ้ยา่งรวดเร็ว 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 พ่นสารเคมีป้องกนักาํจดัแมลงในระยะตน้กลา้โดยเฉพาะเพล้ียอ่อน ซ่ึงเป็นพาหะของ

เช้ือไวรัส หรือคลุมแปลงกลา้ดว้ยมุง้ไนล่อน 32 ตาต่อน้ิว 

   1.2 กาํจดัวชัพืชในแปลง และรอบๆแปลง เพ่ือไม่ใหเ้ป็นแหล่งอาศยัของเพล้ียอ่อน 

   1.3 หมัน่ตรวจแปลง ถา้พบตน้เป็นโรคในระยะแรก ตอ้งกาํจดัออกจากแปลงทนัที เพราะ

ตน้เป็นโรคจะไม่ใหผ้ลผลิต และเป็นแหล่งแพร่เช้ือต่อไป 

5. โรคใบด่างประ 

โรคเส้นใบด่างประ (Chili Veinal Mottle virus, ChiVMV) ช้ือสาเหตุ คือ ไวรัส Chili Veinal 

Mottle Virus ดงัภาพท่ี 2-5 
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ภาพที่ 2-5 ลกัษณะอาการโรคใบด่างประ 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 

 

- อาการของการเกิดโรค 

ใบยอดแสดงอาการด่างแบบเขียวอ่อนสลบัเขียวเขม้ เส้นใบมีขีดหรือจุดประสีเขียวเขม้เป็น

แนวแคบๆ ใบมีลกัษณะหยกัเป็นลอนคล่ืน ตน้แคระแกรน กา้นใบและผลมีรอยขีดชํ้านํ้ า 

พาหะของโรค คือ เพล้ียอ่อนดูดนํ้ า-อาหารจากพืชและปล่อยเช้ือเขา้สู่ตน้พืชไดอ้ยา่งรวดเร็ว 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 เพาะกลา้พริกในมุง้กนัแมลงจนกระทัง่ถึงเวลายา้ยปลูกลงแปลง 

   1.2 กาํจดัวชัพืชในแปลง และรอบๆแปลง เพ่ือไม่ใหเ้ป็นแหล่งอาศยัของเพล้ียอ่อน 

   1.3 หมัน่ตรวจแปลง ถา้พบตน้ท่ีเป็นโรค ตอ้งกาํจดัออกจากแปลงทนัที 

6. โรคใบจุดตากบ 

โรคใบจุดตากบ (Frog-eye leaf spot) เช้ือสาเหตุ คือ เช้ือรา Cercospora Spp. ดงัภาพท่ี 2-6 
 

   
 

ภาพที่ 2-6 ลกัษณะอาการโรคใบจุดตากบ 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 
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- อาการของการเกิดโรค 

อาการโรคบนใบ ลกัษณะเป็นแผลกลม ขอบสีนํ้ าตาลเขม้ ตรงกลางแผลมีจุดสีขาวคลา้ยตากบ

เม่ือระบาดรุนแรง แผลเช่ือมต่อถึงกนัทาํใหใ้บไหมแ้หง้กรอบ และร่วง แผลบนกา้นผลลกัษณะยาวรี

หรือยาวกลม ขอบแผลสีเขม้เน้ือเยือ่กลางแผลยบุตวัลง 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

อากาศร้อนอบอา้วและความช้ืนสูง 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 หมัน่สาํรวจแปลงปลูกพริก เม่ือพบใบเป็นโรคเพียงเล็กนอ้ย ให้ใชส้ารเคมี Mancozeb 

พ่นป้องกนัทนัที 

   1.2 หลีกเล่ียงการขงันํ้ าระหว่างร่องปลูกเป็นเวลานานต่อเน่ืองกนั เน่ืองจากทาํใหค้วามช้ืน

ในแปลงเพ่ิมมากข้ึนซ่ึงเอ้ือต่อการเกิดโรคไดเ้ป็นอยา่งดี 

   1.3 ทาํความสะอาดแปลงปลูกเพ่ือลดแหล่งเช้ือท่ีติดมากบัใบท่ีร่วงตามพ้ืน 

7. โรครากเน่าและโคนเน่า 

โรครากเน่าและโคนเน่า (Collar and root rot) เช้ือสาเหตุ คือเช้ือรา Phytophthora spp. และ 

Pythium spp.  

- อาการของการเกิดโรค 

ถา้เกิดกบัตน้กลา้ จะเกิดอาการเน่าคอดิน ตน้กลา้หักยุบและตายในตน้พริกท่ีโตแลว้ ตน้จะ

ค่อยๆเห่ียวและโคนตน้มีแถบสีดาํปนนํ้ าตาลเขม้ เร่ิมจากโคนตน้ลามไปยอด ปลายรากมีสีดาํหรือ

นํ้ าตาลเขม้ และผวิรากลอกหลุดง่ายเม่ือจบัดึง ท่อนํ้ าท่ออาหารมีสีนํ้ าตาล 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

อากาศร้อน มีฝนตก ดินระบายนํ้ าไม่ดี นํ้ าขงัระหว่างร่องแปลงปลูก 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 หลีกเล่ียงการรดนํ้ าแปลงกลา้หรือถาดเพาะในตอนเยน็ 

   1.2 เพาะกลา้ในวสัดุท่ีปลอดเช้ือ 

   1.3 กาํจดัตน้ท่ีเป็นโรคจากแปลงปลูกและทาํลายโดยนาํไปเผา 

   1.4 ปลูกพืชหมุนเวียนเพ่ือลดปริมาณเช้ือในดินโดยสลบักบัพืชชนิดอ่ืนท่ีไม่ใช่พืชอาศยั 

เช่น ขา้วโพด ถัว่หรือผกักินใบ 

   1.5 ใชปุ๋้ยคอกหรือปุ๋ยอินทรีย ์ 50-100 กิโลกรัม ผสมกบัเช้ือไตรโคเดอร์มา 1 กิโลกรัม โรย

โคนตน้ 
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8. โรครากเน่าโคนเน่า 

โรครากเน่าโคนเน่า เช้ือสาเหตุ คือเช้ือรา Sclerotium Rolfsii ดงัภาพท่ี 2-7 
 

   
 

ภาพที่ 2-7 ลกัษณะอาการโรครากเน่าโคนเน่า 

(ท่ีมา : กรุง สีตะธนี. คู่มือปลูกพริก., 2556) 

 

 

- อาการของการเกิดโรค 

ตน้พริกเห่ียวใบตก บริเวณโคนตน้มีเสน้ใยสีขาว อาจพบสปอร์เช้ือราเป็นเมด็สีดาํคลา้ยเมล็ด

ผกักาด 

- สภาพท่ีเหมาะสมกบัการเกิดโรค 

อากาศร้อนช้ืน ฝนตก 

- การป้องกนักาํจดั 

   1.1 หลีกเล่ียงการใชฟ้างขา้วคลุมแปลงปลูกเน่ืองจากฟางขา้วมกัมีเช้ือราติดมาดว้ย 

   1.2 หลีกเล่ียงการใหน้ํ้ าท่วมผวิหนา้แปลง 

   1.3 ใชเ้ช้ือไตรโคเดอร์มาพ่นหรือราดโคนตน้ 

   1.4 ใชปู้นขาวเลก็นอ้ยโรยรอบๆ ชิดโคนตน้ก่อนเกิดโรค 
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2.8   หลกัการเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืน 

หลกัการเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนหรือการวิเคราะห์เชิงแสง ซ่ึงสีเป็นส่ิงท่ีมีความสาํคญั

อยา่งหน่ึงในการดาํรงชีวิต ซ่ึงมนุษยส์ามารถนาํมาใชใ้หเ้กิดประโยชน์ในชีวิตประจาํวนั และคงตอ้ง

ยอมรับว่าสีเป็นองคป์ระกอบหน่ึงท่ีสร้างความสะดุดตาแก่ผูท่ี้ทาํการพบเห็นวตัถุนั้น ๆ โดยใชเ้ป็น

ตวัท่ีใชใ้นการแยกแยะวตัถุต่าง ๆ ได ้เช่น การแยกแยะแอปเป้ิลสีแดงกบัแอปเป้ิลสีเขียวออกจากกนั 

หรือ การสังเกตสีคลํ้ าท่ีเกิดข้ึนตามบริเวณเปลือกของแอปเป้ิลท่ีเกิดการเน่าเสียเกิดข้ึน เป็นตน้ 

โดยทัว่ไปสีในธรรมชาติและสีท่ีสร้างข้ึน จะมีรูปแบบการมองเห็นของสีท่ีแตกต่างกนั ซ่ึงรูปแบบ

การมองเห็นสี ท่ีใชใ้นงานดา้นกราฟิกทัว่ไปนั้นมีอยูด่ว้ยกนั 4 ระบบ (วิชิตชยั ชาญสงคราม, 2560) คือ 

1. ระบบสีแบบ RGB ตามหลกัการแสดงสีของเคร่ืองคอมพิวเตอร์ 

ระบบสี RGB เป็นระบบสีของแสง ซ่ึงเกิดจากการหักเหของแสงผ่านแท่งแกว้

ปริซึมจะเกิดแถบสีท่ีเรียกว่า สีรุ้ง (Spectrum) ซ่ึงแยกสีตามท่ีสายตามองเห็นได ้7 สี คือ แดง แสด 

เหลือง เขียว นํ้ าเงิน คราม ม่วง ซ่ึงเป็นพลงังานอยู่ในรูปของรังสีท่ีมีช่วงคล่ืนท่ีสายตาสามารถ

มองเห็นได ้และเม่ือศึกษาดูแลว้แสงสีทั้งหมดเกิดจากแสงสี 3 สี คือ สีแดง (Red) สีนํ้ าเงิน (Blue) 

และสีเขียว (Green) โดยทั้งสามสีถือเป็นแม่สีของแสง ในสัดส่วนความเขม้ขน้ท่ีแตกต่างกนัเม่ือ

นาํมาผสมกนัทาํให้เกิดสีต่างๆ บนจอคอมพิวเตอร์ไดม้ากถึง 16.7 ลา้นสี ซ่ึงใกลเ้คียงกบัสีท่ีตาเรา

มองเห็นไดโ้ดยปกติ และจุดท่ีสีทั้งสามสีรวมกนัจะกลายเป็นสีขาว หรือถา้นาํมาฉายรวมกนัจะทาํ

ใหเ้กิดสีใหม่ อีก 3 สี 

2. ระบบสีแบบ CMYK ตามหลกัการแสดงสีของเคร่ืองพิมพ ์

ระบบสี CMYK ประกอบด้วยสีพ้ืนฐาน คือ สีฟ้าอมเขียว (Cyan) สีม่วงแดง 

(Magenta) สีเหลือง (Yellow) และเม่ือนาํสีทั้ง 3 สีมาผสมกนัจะเกิดสีเป็นสีดาํ (Black) แต่จะไม่ดาํ

สนิท จึงตอ้งเพ่ิมสีดาํเขา้มาช่วยเราเรียกสีดาํท่ีมาชดเชยน้ีว่า ”Key color” หรือ K นัน่เองโดยหลกัการ

เกิดสีของระบบน้ีคือ สีหน่ึงจะดูดกลืนสีจากสีหน่ึงแลว้สะทอ้นกลบัออกมาเป็นสีต่างๆ เช่น สีฟ้าอม

เขียวดูดกลืนสีม่วงแดงแลว้สะทอ้นออกมาเป็นสีนํ้ าเงิน ซ่ึงจะสงัเกตไดว้่าสีท่ีสะทอ้นออกมาจะเป็น

สีหลกัของระบบ RGB การเกิดสีน้ีในระบบน้ีจึงตรงขา้มกบัการเกิดสีในระบบ RGB 

3. ระบบสีแบบ HSB ตามหลกัการมองเห็นสีของสายตามนุษย ์

เป็นระบบสีพ้ืนฐานในการมองเห็นสีดว้ยสายตาของมนุษย ์ประกอบดว้ยลกัษณะ

ของสี 3 ลกัษณะ คือ Hue คือ สีต่างๆ ท่ีสะทอ้นออกมาจากวตัถุเขา้มายงัตาของเรา ทาํใหเ้ราสามารถ
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มองเห็นวตัถุเป็นสีต่าง ๆ ได ้ซ่ึงมกัจะเรียกสีตามช่ือสี เช่น สีเขียว สีเหลือง สีแดง เป็นตน้ Saturation 

คือ ความสดของสี โดยค่าความสดของสีจะเร่ิมท่ี 0 ถึง 100 ถา้กาํหนด Saturation ท่ี 0 สีจะมีความ

สดนอ้ย แต่ถา้กาํหนดท่ี 100 สีจะมีความสดมาก Brightness คือ ระดบัความสว่างและความมืดของสี 

โดยค่าความสว่างของสีจะเร่ิมท่ี 0 ถึง 100 ถา้กาํหนดท่ี 0 ความสว่างจะน้อยซ่ึงจะเป็นสีดาํ แต่ถา้

กาํหนดท่ี 100 สีจะมีความสว่างมากท่ีสุด ยิง่มีค่า Brightness มากจะทาํใหสี้นั้นสว่างมากข้ึน 

4. ระบบสีแบบ Lab ตามมาตรฐานของ CIE ซ่ึงไม่ข้ึนอยูก่บัอุปกรณ์ใด ๆ 

ระบบสีแบบ Lab เป็นค่าสีท่ีสีมาตรฐานกลางของการวดัสีทุกรูปแบบ ครอบคลุม

ทุกสีใน RGB และ CMYK และใชไ้ดก้บัสีท่ีเกิดจากอุปกรณ์ทุกอย่างไม่ว่าจะเป็นจอคอมพิวเตอร์

เคร่ืองพิมพ ์เคร่ืองสแกนและอ่ืนๆ ส่วนประกอบของโหมดสีน้ีไดแ้ก่ L หรือ Luminance เป็นการ

กาํหนดความสว่างซ่ึงมีค่าตั้งแต่ 0 ถึง 100 ถา้กาํหนดท่ี 0 จะกลายเป็นสีดาํ แต่ถา้กาํหนดท่ี 100 จะ

กลายเป็นสีขาว A เป็นค่าของสีท่ีไล่จากสีเขียวไปสีแดง B เป็นค่าของสีท่ีไล่จากสีนํ้ าเงินไปสีเหลือง 

2.9   ทฤษฎีการประมวลผลภาพ (Image processing) 

กระบวนการจดัการและวิเคราะห์รูปภาพใหเ้ป็นขอ้มูลในแบบดิจิทลั โดยการใชค้อมพิวเตอร์ 

เพ่ือใหไ้ดข้อ้มูลท่ีตอ้งการทั้งในเชิงคุณภาพและปริมาณ 

ภาพและปริมาณ (ขนาด รูปร่าง) เป็นการประยุกต์ใช้งานการประมวลผลสัญญาณบน 

สญัญาณ 2 มิติ เช่น ภาพน่ิง (ภาพถ่าย) หรือภาพวิดีทศัน์ (วิดีโอ) และยงัรวมถึงสญัญาณ 2 มิติอ่ืน ๆ 

ท่ีไม่ใช่ภาพดว้ย แนวความคิดและเทคนิคในการประมวลผลสัญญาณ สาํหรับสัญญาณ 1 มิตินั้น 

สามารถปรับมาใชก้บัภาพไดไ้ม่ยาก แต่นอกเหนือจากเทคนิคการประมวลผลสัญญาณแลว้ การ 

ประมวลผลภาพก็มีเทคนิคและแนวความคิดท่ีเฉพาะ เช่น connectivity หรือ rotation invariance การ

ประมวลผลภาพนั้น จะอยู่ในรูปของการประมวลผลสัญญาณแอนะล็อก (analog) โดยใช ้อุปกรณ์

ปรับแต่งแสง (optics) ซ่ึงวิธีเหล่านั้นก็ไม่ได้หายสาบสูญหรือเลิกใช้ไป ยงัมีใช้เป็นส่วนสําคญั

สาํหรับการประยกุตใ์ชง้านบางอยา่ง 

1. ขั้นตอนการประมวลภาพ 

1.1 การลดสญัญาณรบกวน (Noise Filtering) เป็นกระบวนการการลดค่าของ สญัญาณ

รบกวนจากภาพ โดยการนาํภาพมาผา่นตวักรอง (Filter) ซ่ึงภาพท่ีไดจ้ะมีลกัษณะท่ีเรียบข้ึน 

1.2 การปรับแต่งคุณภาพของภาพ (Image Enhancement) เป็นขั้นตอนท่ีทาํให ้ภาพมี

คุณภาพมากข้ึน โดยการปรับความเขม้ของสี (Level) ปรับความสว่างของภาพ (Brighten) ความ

เปรียบต่าง (Contrast) และใหมี้ความชดัเจนมากข้ึน เพ่ือง่ายต่อการแยกส่วนของภาพ 
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1.3 การดึงค่าคุณลกัษณะของภาพ (Image Features Extraction) ในการจาํแนก ประเภท

ของวตัถุท่ีสนใจจากภาพ จะตอ้งดึงค่าคุณลกัษณะต่าง ๆ เช่น ขนาดพ้ืนท่ีของวตัถุ ค่าสีของ วตัถุ 

ขอบภาพของวตัถุ ความกวา้งวตัถุ ความยาววตัถุ ตาํแหน่งของวตัถุและจาํนวนวตัถุจากภาพ เป็น ตน้ 

โดยท่ีคุณลกัษณะเหล่าน้ีจะตอ้งเป็นคุณลกัษณะท่ีมีความชดัเจนและมีจาํนวนคุณสมบติัเพียงพอ ต่อ

การจาํแนกประเภท 

2. การแยกส่วนของขอ้มูลภาพ (Image Segmentation) 

ในการมองเห็นของคอมพิวเตอร์ (Computer) การแยกส่วนของข้อมูลภาพ (Image 

Segmentation) คือ กระบวนการของการแบ่งภาพดิจิตอลออกเป็นส่วน ๆ โดยท่ีเป้าหมายของการ 

แยกส่วน คือ การลดการซบัซอ้นหรือเปล่ียนการแสดงของภาพเป็นส่ิงท่ีเป็นความหมายมากข้ึนและ 

ง่ายต่อการวิเคราะห์ภาพ โดยปกติการแยกส่วนภาพจะใชเ้พ่ือคน้หาตาํแหน่งและขอบเขตของวตัถุ

ใน ภาพ เพ่ือใหมี้ความแม่นยาํมากข้ึน การแยกส่วนของขอ้มูลภาพเป็นกระบวนการของการกาํหนด

ป้าย ช่ือให้กบัทุกพิกเซลในภาพ โดยพิกเซลท่ีมีป้ายเดียวกนัจะมีคุณลกัษณะของภาพท่ีเหมือนกนั

บางอยา่ง วิธีการท่ีไดรั้บความนิยมในการแยกวตัถุหรือลกัษณะจุดเด่นของภาพออกจากพ้ืนหลงัภาพ 

การหาขอบของวัตถุในภาพ (Edge Detection) เป็นวิ ธีการหน่ึงในการแยกส่วนของ 

ขอ้มูลภาพและเป็นขั้นตอนพ้ืนฐานของการแยกส่วนเทคนิคอ่ืน ๆ เช่น การวิเคราะห์ภาพ การจดจาํ 

รูปแบบภาพและเทคนิคการมองเห็นของคอมพิวเตอร์ โดยท่ีขอบเขตพ้ืนท่ีและขอบภาพจะมี 

ความสมัพนัธ์อย่างใกลชิ้ด เม่ือหาเส้นรอบรูปของวตัถุในภาพไดแ้ลว้ เราจะปรับความคมชดัและ

ความเขม้ท่ีรอยต่อของขอบเขตพ้ืนท่ีเพราะภาพท่ีเราไดม้าจะมีคุณภาพท่ีแตกต่างกนั การหาขอบภาพ

จึงมี เทคนิคการหาหลายวิธี เพ่ือใหไ้ดข้อบภาพท่ีถูกตอ้งสมบูรณ์ 
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ภาพที่ 2-8 การหาขอบภาพวตัถุ 

(ท่ีมา : https://bit.ly/3JNW5Rs, 2559) 

 

ขอบภาพจะถูกจาํแนกแยกแยะโดยการตรวจจบัขอบภาพเพ่ือแยกวตัถุออกจากภาพ โดยเรา

ตอ้งปิดขอบเขตของพ้ืนท่ีขอบภาพ คือ พ้ืนท่ีรอยต่อระหว่างวตัถุ 

2.1 การตรวจจบัเสน้ของภาพ (Line Detection Image) เสน้ของภาพคือ กลุ่มท่ีเช่ือมต่อ

กนัของพิกเซลจนเป็นแนวขอบเดียวกนัและมุมของภาพ คือ กลุ่มของเสน้แนวขอบ 2 เสน้ท่ีไม่ขนาน

กนัมาต่อกนั การตรวจจบัเสน้ของภาพมีพ้ืนฐานของการแยกโครงร่างของภาพตาม ขั้นตอนของการ

ประมวลผลภาพ ไดแ้ก่ การทาํให้ภาพเรียบ การตรวจจบัขอบภาพ การทาํให้ขอบภาพ บาง การ

เช่ือมโยงขอบภาพและการแกไ้ขเสน้ของภาพ ในวิธีการน้ีจะมีอยู ่2 วิธี ไดแ้ก่ กระบวนการ อนุพนัธ์

โดยใชต้วักรองลาปลาซเซียน (Laplacian Filters) และตวักรองเกรเดียนต ์(Gradient Filters) เพ่ือหา

ตาํแหน่งและทิศทางของขอบภาพ 

2.2 การตรวจจบัขอบภาพ (Edge Detection Image) การตรวจจบั ขอบภาพเพ่ือหาเสน้

รอบรูปของวตัถุในภาพ เป็นหน่ึงในขั้นตอนพ้ืนฐานในการประมวลผลภาพ การ วิเคราะห์ภาพ การ

จดจาํรูปแบบภาพ เทคนิคการมองเห็นของเคร่ืองจักร (Machine Vision) และการมองเห็นของ

คอมพิวเตอร์ (Computer vision) โดยเฉพาะอย่างยิ่งในด้านการตรวจสอบสมบัติและ การแยก

คุณลกัษณะ เน่ืองจากภาพท่ีเราไดม้าจะมีคุณภาพท่ีแตกต่างกนั เช่น บางภาพมีคุณภาพสูง บางภาพมี

คุณภาพตํ่า บางภาพมีสัญญาณรบกวนหรือบางภาพไม่ชดัเจน เป็นตน้ การหาขอบภาพจึงมีเทคนิค

การหาหลายวิธี เพ่ือใหไ้ดข้อบภาพท่ีถูกตอ้งสมบูรณ์ 
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2.10   รูปภาพดิจติอล (Digital Image) 

โดยปกติแลว้ ข้อมูลภาพทั่ว ๆ ไปนั้นได้มาจากการท่ีแสงตกกระทบกบัวตัถุแลว้เกิดการ 

สะทอ้นผ่านเลนส์เข้าสู่ตัวบันทึกภาพ อาจจะอยู่ในรูปแบบของตัวตรวจจบั (Sensor) หรือฟิล์ม 

(Film) หากเรายอ้นนึกถึงเม่ือเวลาถ่ายภาพดว้ยกลอ้งดิจิตอล วตัถุหรือภาพท่ีเห็นดว้ยตานั้นเป็น

ขอ้มูลสามมิติ (Three-dimension) ท่ีประกอบไปดว้ยความลึก ความสูงและความกวา้ง แต่เม่ือแปลง

ขอ้มูลภาพ ออกมาเป็นขอ้มูลภาพดิจิตอล (Digital Image) ขอ้มูลของภาพนั้นจะประกอบไปด้วย

ความกวา้งและ ความสูงของภาพ (Width and Height) เท่านั้น ซ่ึงในปัจจุบนัมีอุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์

หลายประเภท ท่ีสามารถสร้างสญัญาณภาพดิจิตอลไดส้ะดวกและง่ายข้ึน 

โดยทัว่ไปแลว้สามารถท่ีจะแบ่งรูปภาพท่ีปรากฏและใชง้านบนเคร่ืองคอมพิวเตอร์ออกเป็น  

2 ประเภท คือ รูปภาพแบบบิตแมป (Bitmap Image) และรูปภาพแบบเวกเตอร์ (Vector Image) โดย 

รูปภาพแบบบิตแมปจะพิจารณาตวัรูปภาพ ซ่ึงถูกแบ่งออกเป็นส่วนยอ่ยเล็ก ๆ  หลาย ๆ ส่วนหรือท่ี 

เรียกว่า พิกเซล (Pixels) ท่ีถูกนํามารวมกันและใช้แสดงผลภาพ ส่วนรูปภาพแบบเวกเตอร์จะ 

ประกอบดว้ยเส้นลายต่าง ๆ ท่ีสร้างข้ึนจากการคาํนวณทางคณิตศาสตร์ ของลกัษณะทางเรขาคณิต

เพ่ือ สร้างรูปทรงต่าง ๆท่ีเราเห็น ซ่ึงเรียกว่า เวกเตอร์ (Vectors) 

1. ภาพแบบบิตแมป (Bitmap Image) 

ภาพบิตแมปหรือเรียกอีกอย่างหน่ึงว่าภาพแบบราสเตอร์ (Raster Image) เป็นภาพ ท่ี

ประกอบข้ึนจากจุดขนาดเลก็ ๆหรือท่ีเรียกว่า พิกเซล จาํนวนมากท่ีเรียงต่อกนัจนเป็นภาพภาพหน่ึง 

เพ่ือให้เห็นภาพลกัษณะน้ีชดัเจนยิ่งข้ึน ใหนึ้กถึงการสร้างภาพบนตารางส่ีเหล่ียมเล็ก ๆ  เราจะใชสี้

แตม้ ลงในช่องส่ีเหล่ียมแต่ละช่องจนกลายเป็นภาพสมบูรณ์ท่ีมีขนาดใหญ่ ซ่ึงเหมือนกบัการป้ายสี

แปล อกัษรบนอฒัจนัทร์ ภาพแบบบิตแมปน้ีจะมีจาํนวนจุดขนาดเล็ก ๆ  จาํนวนมาก ดงันั้นดวงตา

ของ มนุษยไ์ม่สามารถท่ีจะมองเห็นและแยกแยะรายละเอียดส่วนยอ่ยเลก็ ๆ นั้นได ้จึงมีผลทาํให้ไม่

สามารถ บอกไดว้่า ภาพนั้นเป็นภาพอะไร ส่ิงนั้นส่งผลเช่นเดียวกนั หากเราขยายภาพบิตแมปบน

หน้าจอคอมพิวเตอร์ ซ่ึงจะมีผลทาํให้รายละเอียดของภาพมีความไม่ชดัเจน แต่เม่ือลองขยายภาพดู

จะเห็น เป็นรูปตารางยิ่งขยายใหญ่เท่าไรตารางส่ีเหล่ียมก็ยิ่งมีขนาดใหญ่ข้ึน จนทาํให้มองเห็นจุด

ของภาพหรือ พิกเซล 

2. ภาพแบบเวกเตอร์ (Vector Image)  

ภาพแบบเวกเตอร์จะมีคุณสมบัติท่ีแตกต่างกบัแบบบิตแมป คือ ประเภทน้ีไม่ว่าจะ

ขยายให้ใหญ่แค่ไหน ก็ยงัคงรายละเอียดและความคมชัดไวไ้ดเ้หมือนเช่นเดิมโดยไม่ผิดเพ้ียน 

เน่ืองจาก ภาพแบบเวกเตอร์นั้นประกอบดว้ยเสน้ตรง เสน้โคง้และรูปทรงต่าง ๆภาพท่ีไดจ้ะสร้างข้ึน

จากคาํสั่งท่ี บอกถึงลกัษณะของภาพในรูปแบบทางเรขาคณิตดว้ยสมการทางคณิตศาสตร์ ดงันั้น
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โปรแกรมท่ี ตอ้งการเปิดรูปภาพจะตอ้งนาํสมการต่าง ๆ ท่ีบนัทึกเอาไวม้าคาํนวณและสร้างรูปทรง

ของภาพข้ึนมา ใหม่ จุดเด่น คือ ไม่ว่าจะขยายภาพใหใ้หญ่แค่ไหน คอมพิวเตอร์ก็จะคาํนวณค่าต่าง ๆ  

ให้ใหม่ทุกคร้ัง ทาํใหภ้าพท่ีเกิดข้ึนมามีความคมชดั ภาพแบบเวกเตอร์จึงเหมาะกบังานท่ีมีความ

แม่นยาํและตอ้งการความละเอียดสูง เช่น การสร้างภาพโลโก ้การสร้างภาพสามมิติและการสร้าง

แบบร่างทางวิศวกรรม 

3. ภาพดิจิตอล 

ขอ้มูลภาพดิจิตอลระดบัความเขม้เทาสามารถท่ีจะเขียนให้อยูใ่นรูปของฟังกช์นั สอง

มิติของค่าระดับความเขม้แสง โดยค่าของฟังก์ชัน f(x, y) จะแสดงถึงค่าความเข้มแสงท่ีจุดพิกดั 

ของสเปเชียล (Spatial) x, y ใด ๆ โดยทัว่ไปนิยมเขียนแทนภาพดิจิตอลสองมิติ f(x, y) ขนาด M x N 

ใหอ้ยูใ่นรูปของ แมทริกซ ์(Matrix) สองมิติ 

รูปภาพดิจิตอลเป็นจาํนวนค่าสุ่มตวัอยา่งทั้งหมดหรือเป็นความละเอียดของ สัญญาณ

ภาพดิจิตอล ดงันั้น การลดจาํนวนพิกเซลลงจะเป็นการลดความละเอียดของรูปภาพดิจิตอล จึงมีผล

ทาํให้รูปภาพผลลพัธ์ท่ีได้อาจผิดเพ้ียนไป จากรูปภาพต้นฉบับไดใ้นทาํนองเดียวกนั จาํนวนค่า 

ระดบัของสัญญาณดิจิตอลจะถูกกาํหนดดว้ยจาํนวนค่าระดบัความเขม้เทาท่ีใชใ้นการแสดงผลภาพ 

ดิจิตอล นัน่คือ คุณภาพของรูปภาพดิจิตอลจะข้ึนอยูก่บัจาํนวนค่าระดบัความเขม้เทาท่ีใช ้แต่การเพ่ิม 

จาํนวนพิกเซลหรือจาํนวนค่าระดบัความเข้มเทาในบางคร้ังก็อาจจะไม่เพ่ิมคุณภาพของรูปภาพ

ดิจิตอล หรือเพ่ิมนอ้ยมาก 

โดยปกติแลว้ ภาพจะดูคมชดัเท่าไรก็ข้ึนอยู่กบัภาพนั้นมีจาํนวนพิกเซลอยู่มากเท่าใด 

มกัจะบอกความละเอียดของภาพ (Resolution) โดยดูจากจาํนวนพิกเซลต่อน้ิว (Pixel/Inch : PPI) 

หรือพิกเซลต่อตารางน้ิว (Pixels/Inch) หากภาพยิง่มีจาํนวนพิกเซลต่อหน่ึงตารางน้ิวมาก ภาพก็ยิง่มี 

ความละเอียดเหมือนจริงมากข้ึน โดยภาพท่ีมีความละเอียดมาก ๆจะเรียกว่า ภาพน้ีมี Resolution สูง 

ส่วนภาพท่ีมีความละเอียดนอ้ยก็เรียกว่าภาพน้ีมี Resolution ตํ่า เช่น ภาพขนาดกวา้ง 1 น้ิว ยาว 1 น้ิว 

ท่ีมีความละเอียด 72 PPI จะมีจาํนวนพิกเซลทั้งหมด 5184 จุดพิกเซล (72 x 72 = 5184) 

4. ประเภทของภาพ (Image Types) 

โดยทัว่ไปสามารถแบ่งประเภทของภาพบิตแมปตามคุณสมบติั การแสดงผล ของสี

ภาพเป็น 2 ประเภทดงัน้ีคือ 

- ภาพสี (Color Image) ภาพชนิดน้ี แต่ละจุดภาพหรือ พิกเซลของภาพจะเก็บค่าระดบั

ความเขม้เท่าของแต่ละแถบแสงของแม่สีหลกั 3 สีท่ีซอ้นกนั อยู ่คือ สีแดง (Red) สีเขียว (Green) สี

นํ้ าเงิน (Blue) ซ่ึงในแต่ละพิกเซลนั้น ก็จะแสดงผลของค่าสี ของแต่ละพิกเซลตามระดบัความเขม้ใน

แต่ละแถบแสงสีนั้น 
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- ภาพไบนารี (Binary Image) ภาพไบนารีจะแสดงลกัษณะ ของขอ้มูลภาพในรูปแบบ

ขาวดาํ กล่าวคือ ในแต่ละพิกเซลของภาพจะถูกแสดงดว้ยค่าแบบไบนารี (Binary) คือ มี 1 บิต ซ่ึง

ประกอบไปด้วยค่า 1 และ 0 โดยท่ี 1 หมายถึง จุดภาพสีขาว และ 0 หมายถึง จุดภาพสีดาํ ภาพ

ประเภทน้ีเหมาะสาํหรับภาพท่ีเก่ียวกบัตวัอกัษร (Text) ภาพลายน้ิวมือ (Finger Print) 

2.11   ทฤษฎี Open CV (Open source Computer Vision) 

Open CV คือ Library ในภาษา C++ และ Phyton สาํหรับการพฒันาโปรแกรมท่ีเก่ียวขอ้ง กบั 

Image Processing และ Computer Vision โดยสามารถพฒันาไดท้ั้งในระบบปฏิบติัการวินโดว ์ และ

ระบบปฏิบติัการ Linux ท่ีพฒันาข้ึนมาเพ่ือใชใ้นการช่วยในการเขียนโปรแกรมเก่ียวกบักลอ้ง 

เพ่ือให้การพฒันาโปรแกรมทางดา้นการมองเห็นของคอมพิวเตอร์ (Computer Vision) คือ 

สามารถประมวลผลภาพดิจิตอลไดท้ั้งภาพน่ิงและภาพเคล่ือนไหว เช่น ภาพจากกลอ้ง VDO หรือ 

VDO File เป็นไปไดอ้ยา่งสะดวก มีฟังก์ชนัสาํเร็จรูปสาํหรับจดัการขอ้มูลภาพและการประมวลผล

ภาพ พ้ืนฐาน เช่น การหาขอบภาพ การกรองขอ้มูลภาพ ฟังก์ชนัต่าง ๆ ของ OpenCV จะสามารถ

เรียกใช ้งานไดจ้ะตอ้งมีการเรียก ไฟลส่์วนหัว (Header file) และลิงค์ (Link) ไลบราร่ีต่าง ๆ รวมถึง 

DLL (Dynamic Link Library) 

ไลบรารี OpenCV ประกอบด้วยกระบวนการท่ีแตกต่างกัน ซ่ึงปัจจุบันรู้จกัและติดตั้งบน 

โปรแกรม สามารถดาวน์โหลดไลบรารีใหม่หรือฟังก์ชนั เพ่ือเพ่ิมลงใน OpenCV โดยทัว่ไปแลว้

ไลบรารี ประกอบดว้ยฟังกช์นักระบวนการอลักอริทึมเคร่ืองมือและคุณลกัษณะแต่ละกระบวนการ

สามารถ ควบคุมและเพ่ิมส่ิงท่ีแตกต่างกันกบั OpenCV แต่ OpenCV มกัใช้สําหรับการมองเห็น

คอมพิวเตอร์ และการแสดงผลกราฟิก ดงันั้นกระบวนการส่วนใหญ่จะทาํสาํหรับงานเหล่าน้ี แมว้่า

จะไม่เสมอไป แต่ชุดไลบรารี OpenCV ส่วนใหญ่จะอยู่ก่ึงกลางของธีม ตวัอย่างเช่น หากแพคเกจ

ไลบรารีถูกสร้างข้ึน สําหรับการจับการเคล่ือนไหวแลว้โดยปกติจะรวมถึงกระบวนการและ

อลักอริทึมหลายอยา่งท่ี สนับสนุนส่ิงน้ี กระบวนการทัว่ไปบางอยา่งในแพคเกจประเภทน้ีอาจเป็น

ส่ิงท่ีตรวจจับมนุษย ์ซ่ึงเป็น คุณสมบัติท่ีช่วยตรวจจับเซ็นเซอร์จับการเคล่ือนไหวใบหน้าการ

สนับสนุนกลอ้งและอลักอริทึมฟิสิกส์ท่ี ช่วยรวบรวมขอ้มูลเก่ียวกบัการเคล่ือนไหวและแรง ใน

ขณะเดียวกนัแพคเกจไลบรารีอาจเป็นเพียง กระบวนการเดียว 
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ภาพที่ 2-9 OpenCV (Open Source Computer Vision) 

(ท่ีมา : https://bit.ly/3qGgj8x, 2561) 

 

OpenCV เป็นไลบรารีแบบหลายแพลตฟอร์มท่ีใชใ้นการพฒันา Application Vision System 

แบบเรียลไทม ์ส่วนใหญ่มุ่งเนน้ไปท่ีการประมวลผลภาพการจบัภาพวิดีโอและการวิเคราะห์รวมถึง 

คุณลกัษณะต่าง ๆ เช่น การตรวจหาใบหนา้และการตรวจจบัวตัถุ 

1. คอมพิวเตอร์วิทศัน์ (Computer Vision) 

คอมพิวเตอร์วิทศัน์ (Computer Vision) คือ การอธิบายถึงการมองเห็นและการวิเคราะห์ได ้

จากส่ิงท่ีคอมพิวเตอร์เห็น การทาํความเขา้ใจภาพแบบ 3D จากภาพแบบ 2D ในแง่ของคุณสมบติั

ของ โครงสร้างท่ีมีอยูใ่นภาพและมีความเก่ียวขอ้งกบัการสร้างแบบจาํลองเปรียบเทียบกบัวิสัยทศัน์

ของ มนุษยโ์ดยใชซ้อฟตแ์วร์และฮาร์ดแวร์คอมพิวเตอร์ Computer Vision มีนยัสาํคญัถึงส่ิงต่อไปน้ี 

1.1 Image Processing หรือการประมวลผลภาพ เนน้การจดัการรูปภาพ 

1.2 Pattern Recognition  อธิบายถึงการแยกแยะว่าเป็นวตัถุอะไร 

1.3 Photogrammetry  เป็นเร่ืองเก่ียวกบัการวดัส่ิงต่าง ๆจากภาพ 

เทคโนโลย ีcomputer vision นั้นเร่ิมตน้โดยใชป้ระโยชน์จากนวตักรรม neural networks รุ่น

แรก ดว้ยการคน้หาขอบและมุมของวตัถุต่าง ๆ และจดัหมวดหมู่ใหแ้ก่รูปทรงอย่างง่าย เช่น รูปทรง

กลม หรือรูปส่ีเหล่ียม ต่อมาไดมี้การนาํเทคโนโลยีน้ีมาใชเ้พ่ือการพาณิชยเ์ป็นคร้ังแรกโดย การ

ตีความตัวอักษรท่ีถูกเขียนหรือพิมพ์ ด้วยเทคนิคการประมวลผลท่ีเรียกว่า optical character 

recognition ซ่ึงนาํไปสู่การตีความตวัหนงัสือและขอ้ความท่ีเกิดจากการเขียนหรือส่ิงตีพิมพใ์ห้แก่ ผู ้

พิการทางสายตา 

2. หลกัการทาํงานของคอมพิวเตอร์วิชัน่ (Computer Vision) 
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การทํางาน computer vision นั้ นมีหลกัการเดียวกันกับตัวต่อจ๊ิกซอว์ คอมพิวเตอร์นั้ น 

วิเคราะห์ภาพดว้ยหลกัการเดียวกนักบัท่ีการต่อตวัต่อจ๊ิกซอว ์ ซ่ึงจะมีช้ินส่วนต่าง ๆ กระจดักระจาย

อยู ่

คือ ตอ้งนาํช้ินส่วนเหล่าน้ีมาปะติดปะต่อใหเ้ป็นรูปภาพท่ีสมบูรณ์ การต่อภาพแบบน้ีมีความ

คลา้ยคลึง กนักบัการทาํโครงข่ายประสาทสาํหรับ computer vision (คอมพิวเตอร์วิทศัน์) คือ การท่ี 

คอมพิวเตอร์จาํแนกแยกแยะช้ินส่วนต่าง ๆ ของภาพ จากนั้นจึงปะติดปะต่อช้ินส่วนย่อยเขา้ดว้ยกนั 

เพ่ือให้คอมพิวเตอร์สามารถเขา้ใจภาพได ้การทาํงานน้ีประกอบดว้ยขั้นตอนต่าง ๆ  มากมาย เช่น 

การคดักรองขอ้มูล โดยการทาํงานผ่านเครือข่ายแบบ deep network หลายระดบัชั้น เพ่ือหาความ

เช่ือมโยงระหว่างช้ินส่วนยอ่ยของภาพในรูปแบบเดียวกนักบัการต่อตวัต่อจ๊ิกซอว ์

ทั้งน้ี คอมพิวเตอร์จะไม่ไดรั้บภาพผลลพัธ์ท่ีเป็นเสมือน "เฉลย" เช่นเดียวกบัภาพบนหน้า

กล่อง ตวัต่อจ๊ิกซอว ์ แต่การฝึกฝนใหร้ะบบสามารถแยกแยะส่ิงต่าง ๆ ไดน้ั้น จะใชก้ารป้อนภาพนบั

ร้อยหรือ พนัภาพ จนกว่าระบบจะสามารถระบุวตัถุเป้าหมายได้ ตัวอย่างเช่น หากต้องการให้

คอมพิวเตอร์ สามารถระบุไดว้่าภาพใดคือ ขวดพลาสติก แทนการสอนให้ระบบมองหาฝาขวด

พลาสติก ขนาดของ ขวดพลาสติก และสีของขวดพลาสติก โปรแกรมเมอร์จะป้อนภาพของขวด

พลาสติกเป็นล้านภาพให้ ระบบทําการศึกษา จนในท่ีสุดคอมพิวเตอร์จะเรียนรู้ท่ีจะมองหา

คุณลกัษณะรูปร่างของส่ิงท่ีเป็นขวด พลาสติกข้ึนไดด้ว้ยตนเอง 

3. การทาํงานกบั OpenCV และ Computer Vision 

เม่ือมีความเขา้ใจเก่ียวกบัวิธีการทาํงานของรูปภาพอย่างดีแลว้ สามารถดาํเนินการต่อเพ่ือ 

เรียนรู้เพ่ิมเติมเก่ียวกับไลบรารี OpenCV และวิธีใช้โมดูลน้ีเพ่ือทํางานด้านการมองเห็นด้วย 

คอมพิวเตอร์โมดูล OpenCV เป็นโมดูลท่ีดีท่ีสุดสําหรับการดาํเนินการของแมชชีนเลิร์นนิงท่ี

ซบัซอ้น การเรียนรู้เชิงลึกและการมองเห็นดว้ยคอมพิวเตอร์ มีความเรียบง่ายเป็นมาตรฐานระดบัสูง

สาํหรับการ วิเคราะห์และมีประสิทธิภาพของแบบจาํลองท่ีสร้างข้ึน เป็นไลบรารีโอเพ่นซอร์สสามา

รถรวมเขา้กบั โมดูล python อ่ืนๆ เช่น NumPy เพ่ือให้แอปพลิเคชันแบบเรียลไทม์ท่ีซบัซอ้นได้

สาํเร็จ รองรับ ภาษาการเขียนโปรแกรมท่ีหลากหลายและทาํงานไดอ้ยา่งยอดเยีย่มบนแพลตฟอร์ม

ส่วนใหญ่  เช่น Windows, Linux และ MacOS 

2.12   ทฤษฎี Machine Learning 

Machine Learning เป็นศาสตร์แขนงหน่ึงท่ีทาํให้คอมพิวเตอร์มีความสามารถในการเรียนรู้ 

ดว้ยตนเอง เม่ือมีขอ้มูลเขา้สามารถทาํนายหรือตดัสินใจไดโ้ดยปราศจากการทาํงานตามลาํดบัคาํสั่ง 

โปรแกรม ซ่ึง Machine Learning นั้นเปรียบได้กบัว่าเป็นการรวบรวมศาสตร์หลายแขนงเขา้ไว ้
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ด้วยกัน อาทิเช่น วิทยาการคอมพิวเตอร์ วิศวกรรมและท่ีสําคัญนั้น คือ สถิติ นอกจากน้ีมนัยงั

เช่ือมโยง กบัองคค์วามรู้ปลายทางท่ีเราตอ้งการนาํไปประยกุตใ์ช ้เช่น ชีววิทยา เคมี หลกัการตลาด 

Machine Learning คือ ส่วนการเรียนรู้ของเคร่ือง ถูกใช้งานเสมือนเป็นสมองของ AI 

(Artificial Intelligence) เราอาจพูดไดว้่า AI ใช ้Machine Learning ในการสร้างความฉลาด มกัจะใช้

เรียกโมเดลท่ีเกิดจากการเรียนรู้ของปัญญาประดิษฐ์ไม่ไดเ้กิดจากการเขียนโดยใชม้นุษย ์มนุษยมี์

หนา้ท่ีเขียนโปรแกรมให ้AI (เคร่ือง) เรียนรู้จากขอ้มูลเท่านั้น 

1. กระบวนการเรียนรู้ Machine Learning 

เป้าหมายหลักของกระบวนการ คือ การพยายามทําความเข้าใจโครงสร้างของข้อมูล 

เช่นเดียวกบัแบบจาํลองทางสถิติต่าง ๆหรือการนาํการกระจายตวัทางทฤษฎีสถิติมาจบัเปรียบเทียบ 

เขา้กบัขอ้มูลท่ีผา่นการทาํความเขา้ใจอยา่งดีแลว้ งานดา้นสถิตินั้น มกัมีทฤษฎีท่ีไดรั้บการพิสูจน์ทาง 

คณิตศาสตร์รองรับแบบจาํลองต่าง ๆไว ้แต่ก็ยงัตอ้งอาศยัขอ้มูลท่ีตรงตามขอ้กาํหนดท่ีเคร่งครัดของ 

ทฤษฎีนั้น ๆดว้ย ทั้งน้ีเทคโนโลยี machine learning ถูกพฒันาข้ึนดว้ยขีดความสามารถในการใช้ 

คอมพิวเตอร์เพ่ือสาํรวจหาโครงสร้างในชุดขอ้มูล แมว้่าเราจะไม่ทราบเลยว่าโครงสร้างนั้นเป็น

อย่างไร และไม่มีทฤษฎีรองรับการทดสอบหาแบบจาํลองสาํหรับการเรียนรู้ของเคร่ืองนั้นจึงเป็น

การทดสอบค่า ความผดิพลาดจากชุดขอ้มูลใหม่ ๆ มิใช่การทดสอบสมมติฐานตามทฤษฎีท่ีมีการตั้ง

ไวแ้ลว้ กระบวนการเรียนรู้นั้น สามารถดาํเนินการโดยอตัโนมติัได ้เน่ืองจากการทาํงานมกัอาศยัการ

ทาํซํ้ า (iteration) ในการเรียนรู้จากชุดข้อมูลต่าง ๆ โดยมีการรันแบบจาํลองซํ้ า ๆจนกว่าจะพบ

รูปแบบ ข้อมูลท่ีมีประสิทธิภาพในการใช้งานจริง วิธีการเก่ียวกบัการเรียนรู้ของเคร่ืองท่ีเป็นท่ี

แพร่หลาย ท่ี สุด  สองกระบวนการ ได้แก่  วิ ธี  Supervised learning, Semisupervised learning, 

Unsupervised learning และReinforcement learning แต่ในปัจจุบนัไดมี้วิธีการและเทคนิคอ่ืน ๆอีก

มากมาย 

1.1 Supervised learning 

เม่ืออลักอริทึมไดรั้บการ "ฝึกฝน" ด้วยการใชต้วัอย่างแบบมีเป้าหมายหรือ labeled 

example เช่น การให้ขอ้มูลขาเขา้ (inputs) โดยระบุถึงผลลพัธ์ขาออก (outputs) ท่ีตอ้งการให้ทราบ 

ตวัอย่างเช่น อุปกรณ์ช้ินหน่ึงอาจเรียนรู้โดยกาํหนดผลลพัธ์เป็นสองทางคือ "F = failed" และ "R = 

runs" โดยอลักอริทึมการฝึกฝนดงักล่าวจะไดรั้บขอ้มูลขาเขา้จาํนวนหน่ึง พร้อมกบัผลลพัธข์าออกท่ี 

ถูกตอ้งและให้ระบบเรียนรู้ดว้ยการเปรียบเทียบผลลพัธ์ท่ีตนประเมินออกมาได ้ เปรียบเทียบกับ 

"เฉลย" เพ่ือหาความแตกต่างและจุดท่ีผิดพลาด จากนั้นระบบจึงปรับแกแ้บบจาํลองการวิเคราะห์

ของ ตนเองตามขอ้มูลนั้น โดยอาศยัเทคนิคหลากหลายประเภท ไม่ว่าจะเป็นการจาํแนกแยกแยะ

ขอ้มูล การทาํสมการถดถอย การคาดการณ์หรือเทคนิค gradient boosting ซ่ึงเป็นการท่ีกระบวนการ 
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supervised learning น้ี ใชรู้ปแบบต่าง ๆ ท่ีตนพบเพ่ือคาดการณ์ "ค่า" ของตวัแปรหรือ labels ต่าง ๆ 

เม่ือใดก็ตามท่ีพบกับขอ้มูลท่ียงัไม่มีการเฉลยชุดต่อไปในอนาคต โดยกระบวนการ supervised 

learning น้ี เป็นท่ีนิยมใชก้นัในสถานการณ์ท่ีขอ้มูลในอดีตสามารถเป็นเคร่ืองทาํนายเหตุการณ์ใน 

อนาคตไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 

1.2 Semisupervised learning 

การเรียนรู้แบบ Semisupervised learning ใช้ในสถานการณ์เดียวกันกับ supervised 

learning แต่ความแตกต่าง คือ มีการใช้ข้อมูลทั้งแบบ labeled data และ unlabeled data เพ่ือการ

ฝึกฝนระบบ โดยทั่วไปแลว้จะใช้ข้อมูลแบบ labeled จาํนวนน้อยผสมกบัขอ้มูลแบบ unlabeled 

จาํนวนมาก (ทั้งน้ีเน่ืองจากขอ้มูลแบบ unlabeled มกัมีตน้ทุนถูกกว่าและไดม้าดว้ย ความง่ายดาย

มากกว่า) การเรียนรู้ของเคร่ืองในรูปแบบดงักล่าวน้ี สามารถใชร่้วมกบัเทคนิคอ่ืน ๆ เช่น การจาํแนก

ประเภทข้อมูล การใช้งานสมการถดถอยหรือการคาดการณ์และพยากรณ์ โดย semisupervised 

learning นั้น มีประโยชน์เม่ือต้นทุนของการทาํ labeling ให้แก่ข้อมูลนั้นสูงเกิน กว่าท่ีจะทาํการ

ฝึกฝนระบบดว้ยกระบวนการแบบ labeled เต็มรูปแบบ ตวัอย่างของการใชว้ิธีน้ี เช่น การระบุและ

จดจาํใบหนา้ของบุคคลดว้ยกลอ้ง webcam 

1.3 Unsupervised learning 

การเรียนรู้แบบ Unsupervised learning ใชก้บัขอ้มูลท่ีไม่มี label สาํหรับขอ้มูลใน อดีต

มาก่อน ระบบจะไม่ไดรั้บการบอก "เฉลย" และต้องทาํการเรียนรู้ หาคาํตอบด้วยตวัของมนัเอง 

เป้าหมายของการทาํเช่นน้ี คือ การสาํรวจชุดขอ้มูลและคน้หารูปแบบหรือโครงสร้างบางอย่างท่ี

ซ่อน อยูภ่ายใน การเรียนรู้แบบ unsupervised learning นั้น ทาํงานไดดี้สาํหรับการจดัการขอ้มูลการ

ทาํ ธุรกรรม ตวัอยา่งเช่น ระบบสามารถทาํการระบุกลุ่มลูกคา้ท่ีมีพฤติกรรมหรือคุณลกัษณะคลา้ย ๆ 

กนั ซ่ึงจะนาํไปสู่การตอบสนองท่ีคลา้ยคลึงกนัสาํหรับลูกคา้ท่ีมีลกัษณะใกลเ้คียงกนั เม่ือมีการทาํ

โครงการ ดา้นการตลาด เป็นตน้ หรือระบบสามารถทาํการคน้หาลกัษณะสาํคญัท่ีเป็นตวัแบ่งแยก

ลูกคา้แต่ละ กลุ่มออกจากกนัก็ไดเ้ช่นกนั  เทคนิคท่ีเป็นท่ีนิยมใชใ้นการเรียนรู้ประเภทน้ี เช่น การทาํ  

self- organizing maps, nearest-neighbor mapping, k-means clustering และเทคนิค singular value 

decomposition เป็นตน้ โดยอลักอริทึมเหล่าน้ีนั้นยงัถูกนาํมาใชเ้พ่ือแบ่งแยกหัวเร่ืองของ ขอ้ความ

ต่าง ๆทาํการแนะนาํรายการหรือส่ิงต่าง ๆ และตรวจหาขอ้มูลท่ีผดิปกติไดอี้กดว้ย 

1.4 Reinforcement learning 

การเรียนรู้แบบ Reinforcement learning มกันาํมาใชก้บัดา้นหุ่นยนต ์การเล่นเกม ต่าง 

ๆ การนาํทางและการเคล่ือนท่ี การเรียนรู้ชนิดน้ีอลักอริทึมจะลองผิดลองถูกและเรียนรู้ว่า เส้นทาง

การทาํงานแบบใดท่ีให้ผลตอบแทนดีท่ีสุด การเรียนรู้ประเภทน้ีจะแบ่งองคป์ระกอบออกเป็น สาม
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ส่วน คือ agent (ผูเ้รียนรู้หรือตดัสินใจ นั่นคือระบบ), environment (ทุกส่ิงท่ี agent มี ปฏิสัมพนัธ์

ดว้ย) และ actions (ส่ิงท่ี agent สามารถเลือกปฏิบติัได)้ เป้าหมายของกระบวนการน้ี คือ การให้ 

agent เลือกหนทางการปฏิบติัท่ีให้รางวลัหรือผลตอบแทนสูงท่ีสุดในช่วงเวลาท่ีกาํหนด โดย agent 

หรือตัวระบบนั้นจะสามารถบรรลุเป้าหมายไดร้วดเร็วข้ึนมากหากมนัมีแนวทางการทาํงานท่ีมี

ประสิทธิภาพ ดังนั้น เป้าหมายของเทคนิค reinforcement learning คือ การสอนให้ระบบเรียนรู้ 

วิถีทางไปสู่เป้าหมายท่ีดีท่ีสุด 

2. การแบ่ง Dataset ในการพฒันา Machine learning 

การพฒันา Machine Learning (การเรียนรู้ของเคร่ืองจกัร) หรือ Deep Learning (อลักอริทึมท่ี

ถูกสร้างข้ึนมาเพ่ือการเรียนรู้ของเคร่ือง)  จาํเป็นตอ้งมี dataset เพ่ือให ้Model ของ Machine Learning 

สามารถเรียนรู้ไดจ้าก  Dataset หรือชุดขอ้มูลท่ีเราได ้ Train แต่ในการแบ่ง Dataset จะไม่ไดมี้แค่ 

Train อยา่งเดียว ในการพฒันา Model ของ Machine Learning ซ่ึงวิธีการ แบ่ง Dataset มีดงัน้ี 

2.1 การแบ่ง Dataset จะถูกแบ่งออกเป็น 2 ส่วน คือ train กบั test ในขั้นตอนน้ี จะตอ้ง

แบ่งโดยแยกเป็น folder 

 

 

ภาพที่ 2-10 ภาพประกอบการแยก train และ test 

(ท่ีมา : https://shorturl.asia/bfMDO, 2565) 
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2.2 การแบ่ง train set อีกเป็น train กบั validation set เพ่ือใชส่้วนน้ีในการ train model 

 

ภาพที่ 2-11 ภาพประกอบการแยก train และ validation 

(ท่ีมา : https://shorturl.asia/bfMDO, 2565) 

 

dataset ในการพฒันา Machine Learning (การเรียนรู้ของเคร่ืองจักร) หรือ Deep Learning 

(อลักอริทึมท่ีถูกสร้างข้ึนมาเพ่ือการเรียนรู้ของเคร่ือง) จะถูกแบ่งออกเป็นทั้งหมด 3 ส่วน คือ train 

set, validation set, test set ซ่ึงแต่ละชุดขอ้มูลก็จะมีหนา้ท่ีไม่เหมือนกนั ซ่ึง train set ทาํหนา้ท่ีเป็นชุด

ขอ้มูลท่ีใชส้าํหรับการเรียนรู้ (โดย model) กล่าวคือ เพ่ือใหเ้หมาะสมกบัพารามิเตอร์ กบั model ของ 

machine learning ส่วน validation set ทาํหน้าท่ีเป็นชุดขอ้มูลท่ีใชส้าํหรับ ประเมิน model ระหว่าง

การ train model เพ่ือปรับให ้model ทาํนายไดดี้ข้ึน และ test set ทาํหนา้ท่ีเป็นชุดขอ้มูลท่ีใชส้าํหรับ

ทดสอบ model ของ machine learning ท่ีใชท้ดสอบก่อนเอาไปใช ้งานจริง 

2.13   Raspberry Pi 4 (model B) 

Raspberry Pi (model B) Raspberry Pi เ ป็ น ค อ ม พิ ว เ ต อ ร์ ใน บอ ร์ ด เ ดีย  ( Single Board 

Computer) ขนาดเล็กเท่าบตัรเครดิต พฒันาโดยทีมของ Raspberry Pi Foundation สหรัฐอเมริกา 

ภายใต้การทาํงานขององค์กรไม่หวงัผลกาํไร สร้างข้ึนเพ่ือส่งเสริมการเรียนการสอนพ้ืนฐาน

วิทยาศาสตร์คอมพิวเตอร์ในสาขา Computer Science ปัจจุบนั Raspberry Pi ผลิตออกมา 4 แบบดงัน้ี 

model A+, model A, model B+ และ model B ซ่ึงสามารถรองรับระบบปฏิบติัการลินุกซแ์ละยูนิกซ์

ท่ีหลากหลายการจัดจําหน่าย Raspberry Pi ลิขสิทธ์ิร่วมระหว่างบริษัท Newark elemental 4 

(Premier Famell), บริษทั RS Components และบริษทั Egoman สาํหรับจาํหน่ายออนไลน ์



 

31 
 

 
 

ภาพที่ 2-12บอร์ด Raspberry Pi (model B) 

(ท่ีมา : https://th.element14.com/raspberry-pi/rpi4-modbp-4gb/raspberry-pi-4-model-b-

4gb/dp/3051887, 16 กนัยายน 2565) 

 

คุณสมบติัของ Raspberry Pi (model B) 

 1. Chip ควบคุมหลกั Broadcom BCM2835 เทียบเท่าซ่ึงรวม CPU, หน่วยประมวล 

กราฟฟิกหรือ GPU และหน่วยความจาํ SD RAM ไวภ้ายในตวัเดียวกนั 

 2. หน่วยประมวลผลกลางหรือ CPU ARM11 Core ARM1176JZF-S ความเร็ว 

700MHz 

 3. หน่วยประมวลกราฟิกหรือ GPU Broadcom Video core IV หรือเทียบเท่ารองรับ

การ 

 4. หน่วยแสดงผลผา่นจอภาพท่ีใชจุ้ดต่อแบบ HDMI 

 5. หน่วยความจาํ SDRAM 512 MB 

 6. USB 2.0 (2 พอร์ต) 

 7. เอาต์พุต RCA และ HDMI เอาต์พุตสัญญาณวีดีโอสําหรับต่อกับโทรทัศน์หรือ

จอแสดงผล 

 8. เอาตพุ์ตเสียงแจ็คหูฟังขนาด 3.5 มิลลิเมตร 

 9. พอร์ต Ethernet หรือ LAN 

 10. พอร์ตอินพุตเอาตพุ์ต GPIO (General Purpose Input/Output) ท่ีมีขาต่อแบบบสั 
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SPI (SerialPeripheral Interface Bus), I2C, I2S 

 11. ขาสญัญาณรับส่งขอ้มูลอนุกรม หรือ UART 

 12. Socket ของSD การ์ด 

 13. ไฟเล้ียง 5 โวลต7์00 มิลลิแอมป์ 

 14. ขนาด 85.60 x 53.93 มิลลิเมตร PoE (ผา่นส่วนเสริม PoE HAT แบบแยก) 

2.14   Webcamera 

Webcamera หรือเรียกว่า Video Camera หรือ Video Conference เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถจับ

ภาพเคล่ือนไหวของเราไปปรากฏในหน้าจอมอนิเตอร์ และสามารถส่งภาพเคล่ือนไหวน้ีผา่นระบบ

เครือข่ายเพ่ือใหค้นอีกฟากหน่ึงสามารถเห็นตวัเราเคล่ือนไหวไดเ้หมือนอยู ่

ต่อหนา้ ถือว่าเป็นอุปกรณ์ท่ีมีประโยชน์อีกตวัหน่ึง และเร่ิมมีความจาํเป็นมากข้ึนเร่ือย ๆ ยีห่อ้

กลอ้งเวบ็แคมท่ีมีช่ือเสียงและใชก้นัทัว่ไป โดยท่ีเด่นท่ีสุดในตอนน้ีคือ กลอ้งเวบ็แคมของ Logitech 

ซ่ึงผลิตกลอ้งเว็บแคมออกมาในทอ้งตลาดมากท่ีสุด ทั้งเร่ืองคุณภาพและความสวยงามก็จดัอยู่ใน

อนัดบัตน้ๆ 

กลอ้งเวบ็แคเมรา แบ่งออกได ้2 ชนิด คือ แบบมีสาย และแบบไร้สาย โดยแต่ละชนิดมีความ

แตกต่างกนัดงัน้ี 

 1. กลอ้งเว็บแคเมรา แบบมีสาย จะมีความยุ่งยากในเร่ืองการใช้สายต่อพ่วงเขา้กบั

เคร่ืองคอมพิวเตอร์แต่จะมีราคาถูกกว่าแบบไร้สายมาก ทาํใหค้นส่วนใหญ่นิยมซ้ือกลอ้งเวบ็แคเมรา 

แบบมีสายมาใชง้าน 

     ขอ้เสีย ของกลอ้งเว็บแคเมรา แบบมีสาย คือ ทาํให้ไม่สามารถวางตวักลอ้งไดไ้กล

จากเคร่ืองคอมพิวเตอร์ทาํใหก้ลอ้งไม่สามารถจบัภาพเคล่ือนไหวในระยะไกล ๆ ไดเ้หมือนแบบไร้

สาย 

 2. กลอ้งเว็บแคเมรา แบบไร้สาย จะมีราคาค่อนขา้งแพงมากเม่ือเทียบกบัแบบมีสาย 

เน่ืองจากตัวกลอ้ง ต้องใช้เทคโนโลยีแบบไร้สายท่ีเรียกว่า Wireless WiFi หรือ IEEE 802.11 ท่ี

ค่อนขา้งมีตน้ทุนสูง จึงส่งผลใหต้วักลอ้งมีราคาแพงจึงไม่ค่อยไดรั้บความนิยมนกั 

     จุดเด่น ของกลอ้งเว็บเว็บแคเมรา แบบไร้สาย คือ สามารถนาํไปติดตั้งท่ีจุดใดก็ได้

โดยไม่ตอ้งคาํนึงระยะห่างระหว่างตวักลอ้งกบัคอมพิวเตอร์ 

 ส่วนประกอบของกลอ้งเวบ็แคเมรา 

 โดยหลัก ๆ แล้วการซ้ือกล้องเว็บแคเมรามาใช้งาน จะเห็นว่ากล้องเว็บแคเมรา

ประกอบดว้ยส่วนต่าง ๆ ท่ีสาํคญัดงัน้ี 
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1. เลนส์กลอ้ง จะทาํหน้าท่ีในการจบัภาพเคล่ือนไหวต่าง ๆ  ท่ีเคล่ือนไหวผ่าน

ไปมาอยูห่นา้กลอ้งหรืออยูใ่นตาํแหน่งท่ีเลนส์กลอ้งสามารถมองเห็นภาพได ้

2. ตัวปรับระยะโฟกสั จะทาํหน้าท่ีในการปรับโฟกสัของภาพเพ่ือให้ภาพมี

ความชดัเจนมากข้ึน 

3. ฐานรองกลอ้ง มีไวส้าํหรับเป็นท่ีตั้งของตวักลอ้งซ่ึงช่วยให้เราสามารถวาง

กลอ้งบนหนา้จอคอมพิวเตอร์ไดส้ะดวก 

2.15   วสัดุที่เกีย่วข้องกบัการสร้างเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

การเลือกใชว้สัดุต่างๆในการสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก จะตอ้งมีความสามารถใน

การเลือกใชอ้ย่างเหมาะสมและอาศยัข้อมูลการทดสอบมาพิจารณาร่วมดว้ย ความสาํคญัในการ

เลือกใช้วสัดุยงัข้ึนอยู่ก ับองค์ประกอบอ่ืนๆด้วย เช่น คุณภาพของวสัดุ การออกแบบและการ

นาํไปใชง้านนอกจากน้ีการเลือกใชว้สัดุยงัตอ้งควบคุมวสัดุนั้นๆใชไ้ปอยา่งมีขอบเขตอีกดว้ย จึงจะ

ทาํใหเ้กิดความปลอดภยัและมีประสิทธิภาพสาํหรับผูอ้อกแบบดว้ย เพราะฉะนั้นสแตนเลส จึงเป็น

วสัดุอีกหน่ึงชนิด ท่ีผูจ้ดัทาํใชใ้นการผลิตเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

1. เหลก็กล่องส่ีเหล่ียม 

เหล็กกล่องส่ีเหล่ียม หรือ เหล็กแป๊บโปร่ง (Square Steel Tube) เป็นเหล็กโครงสร้าง

รูปพรรณกลวงแบบส่ีเหล่ียมจตุัรัส มีลกัษณะเป็นท่อส่ีเหล่ียม มีมุมฉากท่ีเรียบคม เหมาะสาํหรับงาน

โครงสร้างทัว่ไปท่ีไม่รับนํ้ าหนกัมาก 

2. มอเตอร์ไฟฟ้า 

เป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าท่ีแปลงพลงังานไฟฟ้าเป็นพลงังานกล การทาํงานปกติของมอเตอร์

ไฟฟ้าส่วนใหญ่เกิดจากการทาํงานร่วมกนัระหว่างสนามแม่เหล็กของแม่เหล็กในตวัมอเตอร์ และ

สนามแม่เหล็กท่ีเกิดจากกระแสในขดลวดทาํให้เกิดแรงดูดและแรงผลกัของสนามแม่เหล็กทั้งสอง 

ในการใชง้านตวัอย่างเช่น ในอุตสาหกรรมการขนส่งใชม้อเตอร์ฉุดลาก เป็นตน้ นอกจากนั้นแลว้ 

มอเตอร์ไฟฟ้ายงัสามารถทาํงานไดถึ้งสองแบบ ไดแ้ก่ การสร้างพลงังานกล และ การผลิตพลงังาน

ไฟฟ้า มอเตอร์ไฟฟ้าถูกนาํไปใชง้านท่ีหลากหลายเช่น พดัลมอุตสาหกรรม เคร่ืองเป่า ป๊ัม เคร่ืองมือ

เคร่ืองใชใ้นครัวเรือน และดิสกไ์ดรฟ์ มอเตอร์ไฟฟ้าสามารถขบัเคล่ือนโดยแหล่งจ่ายไฟกระแสตรง 

(DC) เช่น จากแบตเตอร่ี, ยานยนต์หรือวงจรเรียงกระแส หรือจากแหล่งจ่ายไฟกระแสสลบั (AC) 

เช่น จากไฟบ้าน อินเวอร์เตอร์ หรือ เคร่ืองป่ันไฟ มอเตอร์ขนาดเล็กอาจจะพบในนาฬิกาไฟฟ้า 

มอเตอร์ทั่วไปท่ีมีขนาดและคุณลกัษณะมาตรฐานสูงจะให้พลงังานกลท่ีสะดวกสําหรับใช้ใน

อุตสาหกรรม มอเตอร์ไฟฟ้าท่ีใหญ่ท่ีสุดใชส้าํหรับการใชง้านลากจูงเรือ และ การบีบอดัท่อส่งนํ้ ามนั

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%A5%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%A5%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B8%81%E0%B8%A5
https://en.wikipedia.org/wiki/Traction_motor
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9A%E0%B9%89%E0%B8%B2%E0%B8%99
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%84%E0%B8%A3%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%88%E0%B8%99%E0%B9%84%E0%B8%9F
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และป้ัมสูบจัดเก็บนํ้ ามนัซ่ึงมีกาํลงัถึง 100 เมกะวตัต์ มอเตอร์ไฟฟ้าอาจจาํแนกตามประเภทของ

แหล่งท่ีมาของพลงังานไฟฟ้าหรือตามโครงสร้างภายในหรือตามการใชง้านหรือตามการเคล่ือนไหว

ของเอาตพุ์ต และอ่ืน ๆ 

3. สายพาน 

สายพานเป็นอุปกรณ์ท่ีคลอ้งโยงเคร่ืองจกัรต่างๆ เพ่ือพาให้หมุนไปดว้ยกนั รับการ

สัน่สะเทือนไดดี้ ขณะใชง้านไม่มีเสียงดงั เหมาะสาํหรับการส่งกาํลงัระหว่างเพลาท่ีอยูห่่างกนัมากๆ 

หรือใชใ้นงานเพ่ือเป็นส่วนรองรับวสัดุส่ิงของต่างๆ ทาํใหว้สัดุขนถ่ายท่ีอยูบ่นสายพานนั้นเคล่ือนท่ี

ตามสายพานไปดว้ย 

4. แผน่สเตนเลส 

สเตนเลส คือ ช่ือเรียกของเหล็กกลุ่มท่ีมีความต้านทานการกดักร่อน (เหล็กกลา้ไร้

สนิม) โดยมีโครเม่ียมผสมอยู่อยา่งนอ้ย 10.5% ซ่ึงจะทาํหน้าท่ีสร้างฟิลมบ์างๆ ข้ึนเพ่ือทานการกดั

กร่อน และจะสร้างฟิลมข้ึ์นใหม่ไดเ้อง หากผิวฟิลม์ถูกขีดข่วน ทาํลาย นอกจากน้ียงัมีการเติมธาตุ

ผสมอ่ืนๆ เช่น นิกเกิล โมลิบดินมั ไททาเนียม เพ่ือเพ่ิมความตา้นทาน 

สแตนเลส หรือ เหล็กกลา้ไร้สนิม เป็นวสัดุท่ีมีความทนทานต่อการกดักร่อนสูงจึงไม่

เป็นสนิมมีความเป็นกลางจริงไม่ทาํปฎิกิริยากับกรด และเกลือท่ีมีอยู่ในอาหาร ใบมีดสําหรับ

อุตสาหกรรมแปรรูปอาหาร 

5. ตลบัลูกปืนตุ๊กตา 

ตลบัลูกปืนตุ๊กตา (Bearing Units) ตลบัลูกปืนตุ๊กตา คือ ตลบัลูกปืนเมด็กลมรับแรงใน

แนวรัศมี ซีลกนัฝุ่ นและตวัเส้ือท่ีมีทั้งชนิดเหล็กหล่อคุณภาพสูง (High-Grade Cast Iron) และชนิด

เหล็กแผน่ป๊ัมข้ึนรูป (Press Steel) สาํหรับโครงสร้างและลกัษณะรูปร่างนั้น มีมากมายหลายชนิด 

สามารถเลือกใชไ้ดต้ามความเหมาะสม 
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2.16   ระบบควบคุมเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

การพฒันานวตักรรมการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนจะมี

การเขียนคาํสัง่ไวใ้น อุปกรณ์ Raspberry Pi4 Model B ท่ีเป็นอุปกรณ์ควบคุมของเคร่ืองตน้แบบการ

คดัแยกพริกดว้ยการประมวลภาพ 

1. อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการสร้างระบบควบคุมเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

1.1 Raspberry Pi4 Model B ใชใ้นการประมวลภาพท่ีรับมา 

1.2 กลอ้ง Webcam ใชส้าํหรับรับค่าภาพของพริกจินดาท่ีจะทาํการคดัแยก 

1.3 มอเตอร์ ใชใ้นการควบคุมการหมุนของสายพานลาํเลียงพริก 

1.4 Driver Module เพ่ือใชค้วบคุมการทาํงานของสเต็ปเปอร์มอเตอร์ ตามค่าท่ีกาํหนด

ไวใ้น Raspberry Pi4 Model B และปรับแรงดนัในการจ่ายไฟใหก้บัมอเตอร์ 

1.5 สเต็ปเปอร์มอเตอร์เป็นมอเตอร์ ใชใ้นการควบคุมของการคดัแยกพริกสาํหรับการ

แยกกลุ่มสีของพริกเพ่ือบรรจุลงตระกร้า 

 

 
 

ภาพที่ 2-13 ตวัอยา่งการเขียนโคด้ในบอร์ด Raspberry Pi 4 Model B 

 

2. การเขียนโปรแกรมควบคุมเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก โดยใชโ้ปรแกรม  Python IDE 

และโปรแกรม Visual studio ซ่ึงใชภ้าษา Python ในการเขียนโปรแกรม สาํหรับการเขียนโคด้ใน
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บอร์ด Raspberry Pi4 Model B เพ่ือสร้างนวตักรรมการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบ

ทางความยาวคล่ืนดงัภาพท่ี 2-13 

3. การสร้างโมเดลเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกดว้ยการประมวลผลภาพ 

การสร้างโมเดลระบบการประมวลผลภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก เม่ือผูใ้ชจ่้ายไฟ 

ให้กับเคร่ืองตน้แบบการคัดแยก กลอ้งจะทาํการจบัภาพไปท่ีพริกท่ีเรานาํมาคดัแยกและทาํการ 

ประมวลผลว่าเป็นพริกประเภทของสีแบบใด จากการตั้งสมมติฐานหลกัคือ พริกสีแดง สีเขียว ตาม

กระบวนการต่อไปน้ีดงัภาพท่ี 2-14 

 

 

ภาพที่ 2-14 การเขียนโคด้ในบอร์ด Raspberry Pi 4 Model B 

 

2.17   งานวจิยัที่เกีย่วข้อง 

วิชิตชยั ชาญสงคราม (2560) ไดท้าํวิจยัการวิเคราะห์การเน่าเสียของลองกองโดยเทคโนโลยี

จมูกอิเลก็ทรอนิกส์ การวิเคราะห์การเน่าเสียของลองกองโดยใชก้ล่ินและภาพในการวิเคราะห์ โดย

การวิเคราะห์ดว้ยกล่ินจะใชเ้คร่ืองตรวจวดักล่ินท่ีพฒันาข้ึนมาเป็นอุปกรณ์ในการตรวจสอบ เม่ือ

ลองกองเร่ิมมีการเน่าเสียเกิดข้ึนเซ็นเซอร์ท่ีบรรจุภายในเคร่ืองจะรับกล่ินการเน่าเสียท่ีออกมาจาก

ลองกองไดท้าํใหก้ราฟแสดงความแตกต่างระหว่างกล่ินของอากาศปกติกบักล่ินของลองกองท่ีนาํมา

เปรียบเทียบกนัและความแตกต่างของกราฟจะเพ่ิมข้ึนเร่ือย ๆ ตามการเน่าเสีย และผลจากการนาํไป

ทาํการวิเคราะห์องคป์ระกอบหลกัเพ่ือจาํแนกกลุ่มตามระดบัการเน่าเสียของลองกองสามารถแบ่งได้

เป็น 3 ระดบัคือ ปกติ เน่าเสียเล็กนอ้ยถึงปานกลางและเน่าเสียอย่างมาก และการวิเคราะห์ดว้ยภาพ

จะใชว้ิธีการจาํแนกค่าสี RGB เม่ือลองกองมีลกัษณะปกติค่าสีแดง เขียวและสีนํ้ าเงินจะมีค่าประมาณ 

187 148 78 ตามลาํดบัและเม่ือลองกองเร่ิมมีการเน่าเสียเกิดข้ึนค่าสีแดง สีเขียวและสีนํ้ าเงินจะมีค่า

ตํ่ากว่า 140 100 55 ตามลาํดบั และจะน้อยลงเร่ือย ๆ ตามการเน่าเสีย แต่ยงัมีลองกองบางลูกท่ีมี
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ลกัษณะการเน่าเสียแตกต่างจากปกติสามารถแบ่งได ้2 แบบ คือ แบบแรกค่าสี RGB อยู่ในเกณฑ์

ปกติแต่เคร่ืองตรวจวดักล่ินแสดงความแตกต่างระหว่างกล่ินของลองกองกบัอากาศปกติ แบบท่ีสอง

ค่าสี RGB อยู่ในเกณฑ์มีการเน่าเสียแต่เคร่ืองตรวจวดักล่ินไม่สามารถตรวจจบักล่ินได ้(กรณีของ

ลองกองท่ีมีลกัษณะการเน่าเสียแตกต่างจากปกติคิดเป็น 5.45% ของลองกองทั้งหมด) ดงันั้นในการ

วิเคราะห์การเน่าเสียของลองกองจาํเป็นท่ีจะตอ้งใชก้ารวิเคราะห์การเน่าเสียทั้ง 2 แบบร่วมกนัเพ่ิม

ความแม่นยาํและถูกตอ้งในการวิเคราะห์มากข้ึน 

กนัตภณ พร้ิวไธสง (2559) ไดท้าํวิจยัการพฒันาออกแบบและสร้างเคร่ืองคดัแยกสีวตัถุ

อตัโนมติับนสายพานลาํเลียงท่ีถูกควบคุมดว้ยอาดูโน ตัวเคร่ืองสามารถปฏิบัติงานไดต้ามการ

ออกแบบ ให้แยกชนิดวตัถุท่ีเป็นสีแดง สีเขียว สีนํ้ าเงินและสีอ่ืนๆ และเคล่ือนยา้ยวตัถุไปยงัถาดท่ี

กาํหนดไวอ้ตัโนมติัโดยอาศยัการควบคุมของอาดูโน ใชต้วัตรวจจบัแบบไฟเบอร์ออปติกเซนเซอร์

อ่านค่าปริมาณของความเขม้ของแสงท่ีกระทบกบัวตัถุและสะทอ้นกลบัมายงัเซนเซอร์แปลผลเป็น

สัญญาณท่ีแตกต่างกนัตามแต่ละสีของวตัถุ นอกจากน้ีงานวิจยัสามารถนาเอาไปใชเ้ป็นพ้ืนฐานใน

การฝึกปฏิบติัการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ เพ่ือนําไปใช้เป็นแนวทางกบัโรงงานอุตสาหกรรม

ประเภทงานแยกวตัถุในรายการผลิตเพ่ือจาํแนกวตัถุสีไดต้ามท่ีโปรแกรมสั่งงาน รวมถึงระบบการ

เคล่ือนท่ีอตัโนมติัอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวขอ้งไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพจากผลการวิจยัเคร่ืองคดัแยกสีอตัโนมติั

บนระบบสายพานลาํเลียงพบว่าสามารถคดัแยกวตัถุสีแดง สีเขียว สีนํ้ าเงินและสีอ่ืนๆ โดยเวลาเฉล่ีย

ของวตัถุท่ีทดสอบปรากฏว่าวตัถุสีแดง 9.96 วินาที วตัถุสีเขียว 13.47 วินาที วตัถุสีนํ้ าเงิน 16.58 

วินาที และวตัถุอ่ืนๆ 9.04 วินาที และสามารถหมุนถาดเพ่ือรับวตัถุในตาํแหน่งท่ีตอ้งการไดถู้กตอ้ง 

วิลาวณัย ์ใคร่ครวญ (2558) ไดท้าํวิจยัโครงการปรับปรุงพนัธุเ์พ่ือเพ่ิมมูลค่าผลผลิตพริก ซ่ึง

เป็นการปรับปรุงพนัธุเ์พ่ือใหไ้ดพ้ริกท่ีมีความเผด็ (ปริมาณสารแคบไซซิน) สูงและพนัธุท่ี์มีปริมาณ

สารแอนโทไซยานินสูง ดาเนินการตั้งแต่ ปี 2554-2558 ท่ีศูนยว์ิจยัพืชสวนสุโขทยั และศูนยว์ิจยัและ

พฒันาการเกษตรกาญจนบุรี ในการคดัเลือกพนัธุใ์ห้ไดป้ริมาณสารแคบไซซินสูงจากการคดัเลือก

พนัธุไ์ดพ้ริก 22 พนัธุ ์ท่ีผา่นการคดัเลือก นาพริก 14 สายพนัธุแ์รกท่ีมีผลผลิตสูงและมีปริมาณแคบ

ไซซินสูง เป็นพริกข้ีหนูผลเลก็ 5 พนัธุ ์พริกข้ีหนูผลใหญ่ 8 พนัธุ ์เปรียบเทียบกบัพริกพนัธุเ์ผด็ระดบั

สากลและปลูกเพ่ืออุตสาหกรรม ไดพ้ริก สายพนัธุ์ 53-153-1-1-1 สายพนัธุ์ 52-123-1-1-1-1 และ 

สายพนัธุ์ 53-135-1-1-1 ให้ผลผลิต 1,980 1,275 และ 1,180 กรัม เม่ือเก็บเก่ียว 1 เดือน และแต่ละ

พนัธุ์มีปริมาณแคบไซซิน 1,138 1,760 และ 1,590 ไมโครกรัมต่อกรัม ตามลาดบั เพ่ือนาไปปลูก

ทดสอบพนัธุ์ในแหล่งปลูกและแปลงเกษตรกรในปี 2560 และใชเ้ป็นแม่ และพ่อพนัธุ์สาหรับการ

สร้างลูกผสมพริกเพ่ือการผลิต แคบไซซินโดยฉพาะ การสร้างลูกผสมพริกจากพริกของประเทศ

ไทยกบัพริกเผด็พนัธุต่์างประเทศ เพ่ือการผลิตแคบไซซินไดลู้กผสมพริก 8 คู่ผสม ท่ีสามารถปรับตวั 
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เจริญเติบโต และใหผ้ลผลิตท่ีมีแนวโนม้ท่ีดี สาหรับปลูกเปรียบเทียบและทดสอบพนัธุต่์อไป ขณะท่ี

การคดัเลือกพนัธุ์ท่ีมีสารแอนโทไซยานินสูง ไดพ้นัธุพ์ริกท่ีมีปริมาณแอนโทไซยานินสูง 3 พนัธุ์ 

ประกอบดว้ย พริกม่วง 52-60 พริกจินดาผลเขียวเขม้ พริกข้ีหนูใหญ่จากสทช. และ จินดาหมอสอ 

โดยมีปริมาณแอนโทไซยานิน 0.0195, 0.019, 0.010 และ 0.010 มิลลิกรัมต่อกรัม ตามลาดบั สาหรับ

การปลูกเปรียบเทียบและทดสอบพนัธุก่์อนเสนอเป็นพนัธุแ์นะนาของกรมวิชาการเกษตร  

สิมิลนั อาศยัพานิชย ์และฐิติวรรณ ศรีนาค (2550) ได้ทาํวิจัยระบบคัดแยกขนาดปลา

อตัโนมติั โดยการวิเคราะห์ขอ้มูลภาพจากกลอ้งวีดีโอ ไดน้าํเสนอกระบวนการคดัแยกขนาดปลา ถือ

เป็นกระบวนการหน่ึงท่ีสาํคญัในอุตสาหกรรมประมงของประเทศไทย ปัจจุบนั กระบวนการน้ีใช้

แรงงานคนเป็นหลกั และยงัไม่มีประสิทธิภาพเท่าท่ีควร เราจึงเล่งเห็นว่า หากเราสามารถเพ่ิม

ประสิทธิภาพใหก้บักระบวนการน้ีได ้จะช่วยใหอุ้ตสาหกรรมประมงไดป้ระโยชน์มากข้ึน การเพ่ิม

ประสิทธิภาพดงักล่าว คือการใชเ้ทคโนโลยกีารวิเคราะห์ภาพกบัขอ้มูลภาพจากกลอ้งวีดีโอ ภาพปลา

ท่ีไหลมาตามสายพาน จะผ่านระบบประมวลผลเพ่ือวิเคราะห์หาความยาวของปลาตวันั้นๆ และนาํ

ค่าความยาวท่ีไดไ้ปเปรียบเทียบกบัขอ้มูลในฐานขอ้มูล ไดผ้ลลพัธ์ออกมาเป็นขนาดมาตรฐานซ่ึง

เป็นค่าเร่ิมต้นของระบบทางกลศาสตร์ท่ีสามารถแยกขนาดปลาออกจากกนัไดจ้ริงต่อไป ผูใ้ช้

สามารถใชโ้ปรแกรมน้ีผา่นทางส่วนต่อประสานกบัผูใ้ช ้(User Interface) ท่ีสวยงาม, ใชง้านง่าย และ

ไม่จาํเป็นตอ้งมีความชาํนาญเฉพาะดา้นทั้งน้ีเพ่ือใหส้ามารถนาํไปใชใ้นโรงงานอุตสาหกรรมประมง

ไดจ้ริง 
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บทท่ี 3 

วิธีดําเนินการวิจัย 

 

จากการศึกษาวิจยัการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการ

เปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนโดยจะมีวิธีการดาํเนินการวิจยัแบ่งออกเป็น 3 ระยะ ไดแ้ก่ ระยะท่ี 1 

ออกแบบและสร้างเค ร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก  ระยะท่ี 2 ทดสอบประสิทธิภาพของ

เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ระยะท่ี 3 ประเมินความคิดเห็นต่อเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ซ่ึง

จะมีรายละเอียดดงัต่อไปน้ี 

3.1   ระยะที่  1 การออกแบบและการสร้างเคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริกโดยอาศัยหลักการ

เปรียบเทียบทางความยาวคล่ืน 

ประชากรและกลุ่มตัวอย่าง ไดแ้ก่ ผูเ้ช่ียวชาญท่ีมีส่วนเก่ียวขอ้งในการออกแบบและสร้าง

เคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก 5 ท่าน จาํแนกเป็น ผูเ้ช่ียวชาญด้านการออกแบบเคร่ืองจักรกล

การเกษตร ผูเ้ช่ียวชาญดา้นนวตักรรมเทคโนโลย ีผูเ้ช่ียวชาญดา้นไฟฟ้าอุตสาหกรรม ผูเ้ช่ียวชาญดา้น

การปลูกพริก ท่ีมีประสบการณ์การทาํงาน 5 ปีข้ึนไป 

3.1.1   เคร่ืองมือท่ีใชใ้นงานวิจยั 

                      1)   แบบสัมภาษณ์มีโครงสร้างสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกโดยขอ้คาํถาม

ประกอบตวั 2 ดว้ยดงัน้ี 

                            1.  ดา้นการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

                            2.  ดา้นประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

                      2)  ขอ้เสนอแนะ 

3.1.2    วิธีสร้างเคร่ืองมือวิจยั 

 1)   ศึกษาเอกสารและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้ง 

 2)   กาํหนดเกณฑ์ท่ีใชใ้นการประเมินสัมภาษณ์ความคิดเห็นแบบประมาณค่า ตาม

แบบของลิเคิร์ท ( R.A Likert ) มีเกณฑค์ะแนน ดงัน้ี 

ระดบัความพึงพอใจ มากท่ีสุด ให ้ 5 คะแนน 

ระดบัความพึงพอใจ มาก  ให ้ 4 คะแนน 

ระดบัความพึงพอใจ ปานกลาง ให ้ 3 คะแนน 

ระดบัความพึงพอใจ นอ้ย  ให ้ 2 คะแนน 

ระดบัความพึงพอใจ นอ้ยท่ีสุด ให ้ 1 คะแนน 
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3)   นาํเคร่ืองมือวิจยัท่ีดาํเนินการเสร็จแลว้เสนออาจารยท่ี์ปรึกษาเพ่ือทาํการตรวจสอบ

และแกไ้ข 

4) นาํขอ้มูลกลบัมาแกไ้ขตามขอ้เสนอแนะของท่ีปรึกษา 

5)   ตรวจสอบขอ้มูลแบบสอบถามโดยผูท้รงคุณวุฒิ 3 ท่าน พิจารณาความเหมาะสม

ของคาํถาม และแผนผงัการสร้างแบบสอบถาม โดยใหเ้กณฑใ์นการตรวจพิจารณาขอ้คาํถาม ดงัน้ี 

ใหค้ะแนน +1 ถา้แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไดต้รงตามวตัถุประสงค ์

ใหค้ะแนน 0 ถา้ไม่แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไดต้รงตามวตัถุประสงค ์

ใหค้ะแนน -1 ถา้แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไดไ้ม่ตรงตามวตัถุประสงค ์

แลว้นําผลท่ีไดพิ้จารมาหาค่าดชันีความสอดคลอ้ง (IOC) โดยเกณฑ์ขอ้คาํถามท่ีมีค่า IOC ตั้งแต่ 

0.50-1.00 มีค่าความเท่ียงตรง ใชไ้ด ้และขอ้คาํถามท่ีมีค่า IOC ตํ่ากว่า 0.50 ตอ้งปรับปรุง ยงัใชไ้ม่ได ้ 

พบว่า ดชันี ความสอดคลอ้งของคาํถามมีค่าเท่ากบั 1 แสดงว่าคาํถามมีความตรงเชิงเน้ือหาทุกขอ้ 

6)   แกไ้ขปรับปรุงแบบสอบถาม 

7)   นาํแบบสอบถามท่ีสมบูรณ์แบบไปสอบถาม 

3.1.3   การวิเคราะห์ขอ้มูล 

                      1)   การวิเคราะห์ขอ้มูลทัว่ไปของผูต้อบแบบสัมภาษณ์ แลว้นาํขอ้มูลมาคาํนวณทาง

สถิติโดยใชก้ารแจกแจงความถ่ี และหาค่าร้อยละของขอ้มูลแต่ละรายการ 

                      2)   การวิเคราะห์ผลความคิดเห็นต่อเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกเป็นการถามระดบั

ความคิดเห็นการประมาณค่า 5 ระดบั แลว้นาํขอ้มูลมาคาํนวณทางสถิติโดยใชก้ารหาค่าเฉล่ีย และ

ส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานของขอ้มูลแต่ละคาํถาม 

3.1.4   สถิติท่ีใชใ้นการวิจยั 

                      1)   ค่าร้อยละ (Percentage) ใชสู้ตรดงัน้ี (พิสณุ ฟองศรี,2551) 

 

สูตร 𝑃𝑃 = 𝐹𝐹
𝑁𝑁

×100 

 

เม่ือ P  คือ ร้อยละ 

  F  คือ ความถ่ีหรือจาํนวนขอ้มูลท่ีตอ้งการหาร้อยละ 

  N  คือ จาํนวนขอ้มูลทั้งหมด 
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2) ค่าเฉล่ีย  (𝑥̅𝑥) ใชสู้ตรดงัน้ี (พิสณุ ฟองศรี,2551) 

 

สูตร  𝑥̅𝑥=
∑𝑥𝑥
𝑁𝑁

 

 

เม่ือ  𝑥̅𝑥  แทน ค่าตวักลางเลขคณิตหรือค่าเฉล่ีย 

   ∑𝑥𝑥  แทน ผลรวมของขอ้มูลทั้งหมด 

   N แทน จาํนวนขอ้มูลทั้งหมด 

 

3) ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation: S.D.) ใชสู้ตรดงัน้ี (พิษณุ ฟอง

ศรี, 2551)  

สูตร  S.D. = �∑(𝑥𝑥−𝑥̅𝑥)2

𝑛𝑛−1
 

เม่ือ  S.D  แทน ความเบ่ียงเบนมาตรฐานของกลุ่มตวัอยา่ง  

  𝑥̅𝑥  แทน ค่าเฉล่ียของกลุ่มตวัอยา่ง  

  𝑥𝑥  แทน คะแนนของแต่ละกลุ่มตวัอยา่ง  

  N  แทน จาํนวนทั้งหมด 

 

4) สถิติท่ีใชใ้นการบรรยายลิเคิร์ท มีเกณฑค์ะแนน ดงัน้ี 

4.51-5.00 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ มากท่ีสุด 

3.51-4.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ มาก 

2.51-3.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ ปานกลาง 

1.51-2.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ นอ้ย 

1.01-1.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ นอ้ยท่ีสุด 

 

3.2   ระยะที่ 2 การศึกษาเพ่ือทดสอบประสิทธิภาพของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

3.2.1 วสัดุ ไดแ้ก่ พริกนํ้ าหนกั 10 กิโลกรัม 

3.2.2 อุปกรณ์ 

1) เคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก 

2) ตารางทดสอบเวลาในการคดัแยก 
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3) นาฬิกาจบัเวลาโทรศพัทมื์อถือ 

4) ภาชนะสาํหรับบรรจุพริก 

5) ระดบันํ้ า 

6) ตารางบนัทึกขอ้มูลการทดสอบ 

3.2.3 การเก็บรวบรวมขอ้มูล 

3.2.4 การศึกษาประสิทธิภาพเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก เคร่ืองคดัแยกพริกมีการกาํหนด

ตวัแปรท่ีศึกษา ไดแ้ก่ เวลาในการทาํงาน ความแม่นยาํในการตดัสินใจ ตวัแปรสีของพริก ความ

ถูกตอ้งในการคดัผลจากภาพจาํนวน 200 ภาพ ดงัตารางท่ี 3-1 

ตารางที่ 3-1  ผลการทดสอบแยกพริกตามการตั้งค่าตวัแปรสีของผลของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยก

พริก 

คลาส

ที่ 

คลาส จาํนวนภาพ 

ที่ทดสอบ 

จาํนวนภาพ 

ที่คดัแยก 

สําเร็จ 

จาํนวนภาพ 

ที่คดัแยก 

ไม่สําเร็จ 

ความ 

ถูกต้อง 

(%) 

1      

2      

3      

 

3.2.5 การหาเวลาในการทาํงาน โดยการนาํพริกมาทดสอบโดยการคดั ว่ามีระยะเวลาเท่าไร 

เวลาเฉล่ียเท่าไร ดงัตารางท่ี 3-2 
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ตารางที่ 3-2  ตารางการทดสอบเวลาในการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

 

คร้ังที ่

กําหนดตัวแปรสี

ของพริกก่อน

ทดสอบ 

วัตถุที่ตัดสินใจใน

การคดัแยกพริก

ตามสี 

เวลาการทํางาน 

(วนิาที) 

หมายเหตุ 

 

1     

2     

3     

n     

ค่าเฉล่ีย   
 

การหาความแม่นยาํในการตดัสินใจเพ่ือการคดัตวัแปรความยาวคล่ืนเชิงสี โดยใชก้ารคดัแยก

วตัถุจากตดัสินใจจากค่าสี โดยสุ่ม 2 จุด คือ จุดท่ี 1 แยกวตัถุจากพริกท่ีมีสีแดง จุดท่ี 2 วดัแยกวตัถุ

จากพริกท่ีมีสีเขียว แลว้หาค่าเฉล่ียรวมแต่ละคร้ัง ดงัตารางท่ี 3-3 

 

ตารางที่ 3-3  ตารางการหาความแม่นยาํของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

คร้ังที ่

แยกวัตถุที่พริกมีสีแดง แยกวัตถุที่พริกมีสีเขียว 

หมาย

เหตุ 
จําแนก 

สีของวัตถุ 

(ได้, ไม่ได้) 

ตําแหน่งที่

ต้องการคดั

แยก(ถูกต้อง, 

ไม่ถูกต้อง) 

เวลาทีใ่ช้ 

(วินาท)ี 

จําแนก 

สีของวัตถุ 

(ได้, ไม่ได้) 

ตําแหน่งที่

ต้องการคดั

แยก(ถูกต้อง, 

ไม่ถูกต้อง) 

เวลาทีใ่ช้ 

(วินาท)ี 

1        

2        

3        

n        

รวม        

ค่าเฉล่ีย  ค่าเฉล่ีย   

 

การหาปัจจัยท่ีส่งผลต่อความความแม่นยาํของการตัดสินใจในการคดัแยกพริก โดยการ

วิเคราะห์จากการนาํตารางท่ี 3-3 เพ่ือดูลกัษณะของกราฟจากค่าเฉล่ียว่าอยู่ในขอบเขตวตัถุประสงค์

หรือไม่ แลว้นาํมาสรุปผล 



 

44 
 

3.3   ระยะที่ 3 การประเมนิความคดิเห็นต่อเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

ประชากรและกลุ่มตวัอย่าง 

ในการวิจยัคร้ังน้ี ไดแ้ก่ ผูใ้ชง้านเคร่ืองจากกลุ่มเกษตรกรผูป้ลูกพริกและผูจ้ดัจาํหน่าย กลุ่ม

วิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบลปากช่อง อาํเภอหล่มสกั จงัหวดัเพชรบูรณ์ จาํนวน 10 

คน 

         3.3.1   เคร่ืองมือท่ีใชใ้นการวิจยั 

                    แบบสอบถามโครงสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกโดยขอ้คาํถามประกอบดว้ย 2 

ดา้น ดงัน้ี 

1) ดา้นการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

2) ดา้นประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

3) ขอ้เสนอแนะ 

3.3.2   วิธีการสร้างเคร่ืองมือวิจยั 

1) ศึกษาเอกสารและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้ง 

2) กาํหนดเกณฑ์ท่ีใช้ในการประเมินสัมภาษณ์ความคิดเห็นแบบประมาณค่า 

ตามแบบของลิเคิร์ท ( R.A Likert ) มีเกณฑค์ะแนน ดงัน้ี 

5 = มีระดบัความพึงพอใจมากท่ีสุด 

4 = มีระดบัความพึงพอใจมาก 

3 = มีระดบัความพึงพอใจปานกลาง 

2 = มีระดบัความพึงพอใจนอ้ย 

1 = มีระดบัความพึงพอใจนอ้ยท่ีสุด 

3) นําเค ร่ืองมือวิจัย ท่ีด ําเนินการเสร็จแล้วปรึกษาผูเ้ ช่ียวชาญเพ่ือทําการ

ตรวจสอบและแกไ้ข 

4) นาํขอ้มูลกลบัมาแกไ้ขตามขอ้เสนอแนะของผูเ้ช่ียวชาญ 

5) ตรวจสอบขอ้มูลแบบสอบถามโดยผูเ้ช่ียวชาญ 3 คน พิจารณาความเหมาะสม

ของคาํถามและแผนผงั การสร้างแบบสอบถาม แลว้นาํผลท่ีไดพิ้จารณามาหา

ค่าดชันีความสอดคลอ้ง ( IOC ) พบว่าดชันีความสอดคลอ้งของคาํถามมีค่า

เท่ากบั 0.97 แสดงว่าคาํถามมีความตรงเชิงเน้ือหาทุกข้อตรวจพิจารณาข้อ

คาํถาม ดงัต่อไปน้ี 

ใหค้ะแนน +1  ถา้แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไดต้รงตามวตัถุประสงค ์

ใหค้ะแนน   0  ถา้ไม่แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไดต้รงตามวตัถุประสงค ์
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ใหค้ะแนน  -1  ถา้แน่ใจว่าขอ้คาํถามวดัไม่ไดต้รงตามวตัถุประสงค ์

6) นาํแบบสอบถามท่ีสมบูรณ์ไปสอบถาม  

3.3.3   การวิเคราะห์ขอ้มูล 

                      1)   การวิเคราะห์ขอ้มูลทัว่ไปของผูต้อบแบบสัมภาษณ์ แลว้นาํขอ้มูลมาคาํนวณทาง

สถิติโดยใชก้ารแจกแจงความถ่ี และหาค่าร้อยละของขอ้มูลแต่ละรายการ 

                      2)   การวิเคราะห์ผลความคิดเห็นต่อเคร่ืองคดัแยกพริกเป็นการถามระดบัความคิดเห็น

การประมาณค่า 5 ระดบั แลว้นาํขอ้มูลมาคาํนวณทางสถิติโดยใชก้ารหาค่าเฉล่ีย และส่วนเบ่ียงเบน

มาตรฐานของขอ้มูลแต่ละคาํถาม 

3.3.4   สถิติท่ีใชใ้นการวิจยั 

ค่าร้อยละ (Percentage) ใชสู้ตรดงัน้ี (พิสณุ ฟองศรี,2551) 
 

สูตร  𝑃𝑃 = 𝐹𝐹
𝑁𝑁

×100    

 

เม่ือ  P  คือ ร้อยละ 

  F คือ ความถ่ีหรือจาํนวนขอ้มูลท่ีตอ้งการหาร้อยละ 

  N คือ จาํนวนขอ้มูลทั้งหมด 

 

ค่าเฉล่ีย  (𝑥̅𝑥)  ใชสู้ตรดงัน้ี (พิสณุ ฟองศรี,2551) 
 

สูตร  𝑥̅𝑥=
∑𝑥𝑥
𝑁𝑁

    

 

เม่ือ  𝑥̅𝑥  แทน ค่าตวักลางเลขคณิตหรือค่าเฉล่ีย 

   ∑𝑥𝑥  แทน ผลรวมของขอ้มูลทั้งหมด 

   N แทน จาํนวนขอ้มูลทั้งหมด 

ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation: S.D) ใชสู้ตรดงัน้ี (พิสณุ ฟองศรี,2551) 
 

สูตร  S.D. = �∑(𝑥𝑥−𝑥̅𝑥)2

𝑛𝑛−1
 

 

เม่ือ  S.D  แทน ความเบ่ียงเบนมาตรฐานของกลุ่มตวัอยา่ง  

  𝑥̅𝑥  แทน ค่าเฉล่ียของกลุ่มตวัอยา่ง  
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  𝑥𝑥  แทน คะแนนของแต่ละกลุ่มตวัอยา่ง  

  N  แทน จาํนวนทั้งหมด 

สถิติท่ีใชใ้นการบรรยายลิเคิร์ท มีเกณฑค์ะแนน ดงัน้ี 

4.51-5.00 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ มากท่ีสุด 

3.51-4.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ มาก 

2.51-3.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ ปานกลาง 

1.51-2.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ นอ้ย 

1.00-1.50 หมายถึง  ระดบัความพึงพอใจ นอ้ยท่ีสุด 
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บทท่ี 4 

ผลการวิจัย 

 

จากการศึกษาวิจัยการออกแบบและสร้างเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริกโดยจะมีวิธีการ

ดาํเนินการวิจยัแบ่งออกเป็น 3 ระยะ ไดแ้ก่ ระยะท่ี 1 ผลออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดั

แยกพริก ระยะท่ี 2 ผลทดสอบประสิทธิภาพของเคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก ระยะท่ี 3 ผล

ประเมินความคิดเห็นต่อเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ซ่ึงจะมีรายละเอียดดงัต่อไปน้ี 

4.1   ผลการออกแบบและการสร้างเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก ระยะที่ 1 

  4.1.1   การออกแบบหลกัการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

         หลกัการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกโดยอาศยัหลกัการเปรียบเทียบทาง

ความยาวคล่ืน ซ่ึงนาํเอาเทคโนโลยีการตดัสินใจจากอุปกรณ์เซ็นเซอร์ภาพในการหาค่าความยาว

คล่ืนท่ีแตกต่างกนัเพ่ือการคดัแยกพริก 

 

 

ภาพที่ 4-1  แสดงแบบการออกแบบเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

ส่วนประกอบของเคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก โครงเคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก 

มอเตอร์ไฟฟ้าและกล่องควบคุมวงจรไฟฟ้า สายพานเล่ือนพริก พูลเล่ยข์บัชุดหมุนสายพาน ชุดตลบั

ลูกปืน สายพานชุดส่งกาํลงั ชุดผลกัพริกลงช่องลาํเลียง ชุดระบบจากอุปกรณ์เซ็นเซอร์ภาพ น็อต

และแหวนรองน็อต 
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4.1.2 ชุดโครงเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

โครงสร้างเคร่ือง ทาํหน้าท่ียึดอุปกรณ์ส่วนต่างๆ ทาํมาจากเหล็กกล่อง มีขนาด 

320x320 มิลลิเมตร หนา 1.2 มิลลิเมตร ทาํการเช่ือมข้ึนรูปช้ินส่วนด้วยเคร่ืองเช่ือมไฟฟ้า เป็น

โครงสร้างของเคร่ือง ขนาดความกวา้ง 0.40 เมตร ความยาว 1.50 เมตร และความสูง 1.10 มิลลิเมตร  

 

ภาพที่ 4-2  แสดงแบบโครงเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

4.1.3 มอเตอร์ไฟฟ้าและกล่องควบคุมวงจรไฟฟ้า 

มอเตอร์ไฟฟ้า ½ แรง ทําหน้าขับเคล่ือนกลไกลการทํางาน และกล่องควบคุม

วงจรไฟฟ้า กวา้ง 150 มิลลิเมตร ยาว 100 มิลลิเมตร สูง 100 มิลลิเมตร มีหนา้ท่ีเปิด ปิดกระแสไฟฟ้า

ดงัภาพท่ี 4-3 และ 4-4 
 

 

ภาพที่ 4-3  แสดงมอเตอร์ไฟฟ้า 
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ภาพที่ 4-4  แสดงกล่องควบคุมวงจรไฟฟ้า 

4.1.4    ชุดสายพานลาํเลียงและเพลา 

สายพานลาํเลียง ทาํหน้าท่ีเล่ือนหมุนเพ่ือลาํเลียงพริกผ่านระบบการคดัแยกจากชุด

เซ็นเซอร์ในการคดัแยก ซัง่สายพานมีขนาดกลางยาว 205 มิลลิเมตร ยาว 6,000 มิลลิเมตร และเพลา

ทาํหน้าท่ีเป็นอุปกรณ์ท่ีใช้สําหรับการช่วยส่งถ่ายแรงบิดจากพูลเล่ยสู่์ชุดสายพาน เน่ืองจากไม่

สามารถเช่ือมต่อไดโ้ดยตรงกบัแหล่งกาํเนิดแรงบิดอนัเน่ืองมาจากระยะห่างระหว่างแหล่งกาํเนิด

แรงบิดและอุปกรณ์ปลายทาง เพลาขบัจึงมีรูปร่างและความยาวแตกต่างกนัตามวตัถุประสงคข์องการ

ใชด้งัภาพท่ี 4-5 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%9F%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%97%E0%B9%89%E0%B8%B2%E0%B8%A2
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ภาพที่  4-5  แสดงสายพานลาํเลียง 

4.1.5   ชุดพูลเล่ย ์ตลบัลูกปืน และสายพาน  

พูลเล่ย ์ มีทําหน้าท่ีเปล่ียนอัตราทดของมอเตอร์ มีหน้าท่ีในการเปล่ียนทิศทาง 

(direction) และควบคุม (control) ความตึง (tension)หรือ ความหยอ่น (slack) ของสายพานในระบบ

ลาํเลียง( belt conveyor system ) และบางคร้ังก็ทาํ หนา้ท่ีปรับสายพาน(train) เพ่ือใหส้ายพานเดินได้

แนว (alignment) ตลอดการเคล่ือนท่ีของ สายพาน ตวัพลูเล่ย ์มีขนาด 4 น้ิว และ 1 น้ิว ตลบัลูกปืน 

ขนาดเพลา 25 มิลลิเมตร ทาํหนา้ท่ีใชร้องรับการหมุนของเพลา โดยตลบัลูกปืนมีหนา้ท่ีถ่ายทอดแรง

ท่ีเกิดข้ึนจากเพลาลงไปสู่ฐานเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก และลดแรงเสียดทานระหว่างผวิสัมผสั 

ทาํให้ช่วยเพ่ิมสมรรถนะของเคร่ืองจกัรกลต่างๆ ลดการสึกหรอ สายพาน เบอร์ B37 ทาํหน้าท่ีใน

การถ่ายทอดกาํลงัท่ีไดจ้ากมอเตอร์ไฟฟ้า ไปขบัเคล่ือนช้ินส่วนหรืออุปกรณ์ต่างๆ ท่ีทาํงานเช่ือมโยง

เก่ียวเน่ืองกัน โดยพลงังานในส่วนน้ีจะถูกเปล่ียนเป็นพลงังานอ่ืน ซ่ึงจะมีพูลเล่ยค์อยรับ และ

ถ่ายทอดกาํลงัท่ีไดเ้หล่าน้ีไปยงัระบบต่างๆ และฝาครอบกนัสายพาน กวา้ง 10.5 เซนติเมตร ยาว 

54.6 เซนติเมตร ทาํหนา้ท่ี ป้องกนัสายพานสมัผสักบัผูใ้ชง้านดงัภาพท่ี 4-6 และ4-7  
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ภาพที่ 4-6  แสดงชุดพูลเล่ย ์

 

 

ภาพที่ 4-7  แสดงตลบัลูกปืน  

4.1.6   ช่องออก 

ช่องออก แสดงดงัภาพท่ี 4-8 ทาํหน้าท่ีเป็นส่วนลาํเลียงพริกลงใส่ภาชนะสาํหรับคดั

แยกและทาํหนา้ท่ีประคองพริก กวา้ง 21.7 เซนติเมตร ยาว 14.9 เซนติเมตร สูง 10.2 เซนติเมตร   
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ภาพที่ 4-8  แสดงช่องออก 

ผลจากการวิเคราะห์ขอ้มูลจากสมัภาษณ์ความคิดเห็นของผูใ้ชเ้ช่ียวชาญท่ีมีต่อคดัแยกพริก ดงั

ตารางท่ี 4-1 

ตารางที่ 4.1 ผลค่าความถ่ี และค่าร้อยละของขอ้มูลทัว่ไปของผูต้อบแบบสอบถาม 

ประสบการณ์ในการทํางาน ความถี ่ ร้อยละ 

ตํ่ากว่า 5 ปี - - 

5 - 10 ปี 1 20 

11 ปีข้ึนไป 4 80 

รวม 5 100 

 

จากตารางท่ี 4-1 ร้อยละของผูต้อบแบบสอบถามจาํนวน 5 คน และจากขอ้มูลร้อยละทัว่ไป

ของผูต้อบแบบสอบถามจาํนวน 5 คน ประสบการณ์การทาํงาน 5 - 10 ปี มี 1 คน คิดเป็นร้อยละ 20 

และประสบการณ์การทาํงาน 11 ปีข้ึนไป มี 4 คน คิดเป็นร้อยละ 80 
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ตารางที่ 4-2  ค่าเฉล่ีย ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐานและระดบัความคิดเห็นของผูเ้ช่ียวชาญดา้นการออกแบบ

และสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

ประเด็นคาํถาม 𝒙𝒙� S.D 
สรุปผลระดบั

ความคดิเหน็ 

ด้านการออกแบบและสร้างเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก  

1. ความเหมาะสมของการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบ

การคดัแยกพริก 
4.48 0.65 พึงพอใจมาก 

2. ความเหมาะสมของการออกแบบสายผานลาํเลียง 4.20 0.84 พึงพอใจมาก 

3. ความเหมาะสมของการออกแบบกระบวนการตดัสินใจแยก

สีของพริก 
4.40 0.55 พึงพอใจมาก 

4. ความเหมาะสมของการออกแบบระยะห่างของการคดัแยก 4.40 0.55 พึงพอใจมาก 

5. ความเหมาะสมของการออกแบบกลไกการทาํงานของ

เคร่ือง 
4.60 0.89 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ค่าเฉล่ีย 4.80 0.45 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ด้านประสิทธภิาพของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก  

1. ระยะเวลาสาํหรับการคดัพริก 1 กก. ใชเ้วลาคดัแยกสีเฉล่ียท่ี

เหมาะสม  
4.20 0.45 พึงพอใจมาก 

2. ผวิของพริกก่อนและหลงัจากการคดัแยกไม่เสียหาย 4.60 0.55 พึงพอใจมากท่ีสุด 

3. ความถูกตอ้งแม่นยาํในการตดัสินใจสาํหรับคดัแยกสี 4.40 0.55 พึงพอใจมาก 

4. ความสะดวกและความปลอดภยัในการใชง้านเคร่ือง 4.40 0.55 พึงพอใจมาก 

ค่าเฉล่ีย 4.40 0.52 พึงพอใจมาก 

รวมค่าเฉล่ียทั้ง 2 ดา้น 4.44 0.59 พึงพอใจมาก 

จากตารางท่ี 4-2 ผลของการสัมภาษณ์ความคิดเห็นของผูเ้ช่ียวชาญท่ีมีส่วนเก่ียวข้องต่อ

เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ดา้นการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก พบว่ามี

ค่าเฉล่ีย 4.80 ส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.45 มีความคิดเห็นอยูใ่นระดบัความพึงพอใจมากท่ีสุด ดา้น

ประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก พบว่ามีค่าเฉล่ีย 4.40 ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.52 มี

ระดบัความคิดเห็นอยู่ในระดบัความพึงพอใจมาก ดงันั้น ในภาพรวมพบว่าทั้งสองดา้นมีค่าเฉล่ีย 
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4.44 ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.59 มีความคิดเห็น อยูใ่นระดบัความพึงพอใจมากท่ีมีต่อเคร่ืองตน้แบบ

การคดัแยกพริก 

4.2   ผลการศึกษาประสิทธิภาพของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก  ระยะที่ 2 

การทดสอบการคดัแยกพริกตามสีจากภาพท่ีไดจ้ากการคละสีอยา่งเท่าๆ กนัจะเป็นการพริก

ทั้งหมด 2 คลาส (สเปคตรัมเชิงสี) ทาํการ ทดสอบ ใชภ้าพในการทดสอบทั้งหมด 200 ภาพ แบ่งเป็น

คลาสท่ี 1 แยกวตัถุจากพริกท่ีมีสีแดง จาํนวน 100 ภาพ คลาสท่ี 2 วดัแยกวตัถุจากพริกท่ีมีสีเขียว 

จาํนวน 100 โดยจะมีการนาํภาพแต่ละคลาสมาคละสีรวมกนัก่อนการทดสอบ 

ตารางที่ 4-3  ผลการทดสอบแยกพริกตามการตั้งค่าตวัแปรสีของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

คลาสที ่ คลาส 
จาํนวนภาพ 

ที่ทดสอบ 

จาํนวนภาพ 

ที่คดัแยก 

สําเร็จ 

จาํนวนภาพ 

ที่คดัแยก 

ไม่สําเร็จ 

ความ 

ถูกต้อง 

(%) 

1 พริกจินดาสีแดง 100 92 8 92 

2 พริกจินดาสีเขียว 100 86 14 86 

 

จากตารางท่ี 4-3 แสดงผลลพัธก์ารทดสอบการคดัแยกพริกตามสีโดยใชโ้มเดลเซ็นเซอร์ภาพ

ทั้งหมด 200 รอบ ซ่ึงแบ่งเป็น 2 คลาส แต่ละคลาสจะใชภ้าพในการทดสอบ 100 ภาพ ตามลาํดบั เม่ือ

ทาํการทดสอบคลาสแรกจะเป็นพริกจินดาสีแดง ซ่ึงมีเปอร์เซ็นความถูกตอ้งในการตดัสินใจเท่ากบั 

92% การทดสอบคลาสสองจะเป็นพริกจินดาสีเขียว มีเปอร์เซ็นความถูกตอ้งในการตดัสินใจเท่ากบั 

86 % ตามลาํดบั  
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ผลการหาเวลาเฉล่ียของเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก 

การหาระยะเวลาในการทาํงานจริง โดยการนาํพริกจินดามาทดสอบแบบคละสี จาํนวน 10

คร้ัง แลว้นาํมาทดสอบดว้ยการป้อนเขา้เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกผล แลว้หาว่า พริกจินดาท่ี

กาํหนดในแต่คร้ังของการคดัแยก ไดเ้วลาเท่าไร เฉล่ียเท่าไร ดงัตารางท่ี 4-4 

 

ตารางที่ 4-4  ผลรวมการทดสอบระยะเวลาในการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

คร้ังที ่
กาํหนดตวัแปรสีของ

พริกก่อนทดสอบ 

วตัถุที่ตดัสินใจในการ

คดัแยกพริกตามสี 

เวลาการทํางาน 

(วนิาที) 
หมายเหตุ 

1 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 15.8  

2 พริกจินดาเขียว พริกสีเขียว 21.1  

3 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 17.9  

4 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 12.8  

5 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 13.6  

6 พริกจินดาเขียว พริกสีเขียว 19.2  

7 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 14.5  

8 พริกจินดาเขียว พริกสีเขียว 20.9  

9 พริกจินดาแดง พริกสีแดง 15.7  

10 พริกจินดาเขียว พริกสีเขียว 18.3  

ค่าเฉล่ีย 16.98  

 

จากตารางท่ี 4-4 จากการทดสอบระยะเวลาในการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

เม่ือนาํพริกจินดาแบบคละสี มาทาํการทดสอบจะไดเ้ห็นถึงค่าเฉล่ียรวม คดัแยกพริก จาํนวน 10 คร้ัง 

ใช้เวลาในการทาํงาน 16.98 วินาที และกระบวนตัดสินใจจากการแยกสีพริกระบบเช็นต์เซอร์

สามารถตดัสินใจเปรียบเทียบไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

 ผลการหาค่าเฉล่ียความแม่นยาํของการตดัสินใจ 

การหาความแม่นยาํในการตดัสินใจเพ่ือการคดัตวัแปรความยาวคล่ืนเชิงสี โดยใชก้ารคดัแยก

วตัถุพริกจากตดัสินใจจากค่าสี ซ่ึงทาํการเลือกพริกเพ่ือทาํการทดสอบจาํนวน 5 กิโลกรัม ทดสอบ
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คดัพริกคร้ังละประมาณ ½ กิโลกรัม จาํนวน 10 คร้ัง แบบคละสีสาํหรับแยกวตัถุจากพริกจินดาท่ีมีสี

แดง และพริกจินดาท่ีมีสีเขียว แลว้หาค่าเฉล่ียเวลาในการคดัแต่ละคร้ัง ดงัตารางท่ี 4-5 

ตารางที่ 4-5  ตารางการหาความแม่นยาํของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

คร้ังที ่

กําหนดตัวแปรสีของพริก

ก่อนทดสอบ 

วัตถุที่ตัดสินใจในการคดั

แยกพริกตามสี เวลาการทํางาน 

(วนิาที) 

หมายเหตุ 

 พริกแดง  

(กรัม) 

พริกเขียว 

(กรัม) 

พริกแดง  

(กรัม) 

พริกเขียว 

(กรัม) 

1 498 - 498 - 31.5  

2 265 240 264 241 32.8  

3 416 63 425 55 34.9 ตดัสินเป็นพริก

แดงเกิน 3 เมด็ 

4 118 372 119 372 31.8  

5 232 256 230 257 32.6  

6 59 425 60 425 34.2  

7 41 456 37 459 33.5 ตดัสินเป็นพริก

เขียวเกิน 1 เมด็ 

8 362 132 363 130 31.9  

9 - 483 - 483 32.7  

10 109 392 110 392 32.3  

ค่าเฉลีย่ 32.82  

 

จากตารางท่ี 4-4 ผลจากการทดสอบการคดัแยกพริกจินดาจาํนวน 10 คร้ัง ไดค่้าเฉล่ียเวลาใน

การคดัแยกพริกจินดาทั้งสีแดงและพริกสีเขียวไดค่้าเฉล่ียนํ้ าหนกัประมาณ 500 กรัม ไดค่้าเฉล่ียเวลา

ในการทาํงานนอ้ยท่ีสุดเท่ากบั 31.5 วินาที จากการทดลองสามารถแยกสีของวตัถุได ้และการทดสอบ

การคดัแยกพริกจินดา ไดค่้าเฉล่ียเวลาในการทาํงานมากท่ีสุดเท่ากบั 34.9 วินาที ในการทดสอบคร้ังท่ี 

3 น้ี พบว่า เกิดการผดิพลาดในการคดัแยกเน่ืองดว้ยมีการตดัสินใจว่าเป็นพริกแดงเกินไปจาํนวน 3 

เม็ด แต่ท่ีจริงแลว้เป็นพริกสีเชียวทั้ง 3 เม็ด และยงัเกิดการผิดพลาดจากการตดัสินใจในคร้ังการ

ทดสอบคร้ังท่ี 7 ซ่ึงตดัสินใจว่าเป็นพริกเขียวไปจาํนวน 1 เม็ด แต่ท่ีจริงแลว้เป็นพริกสีแดง 1 เม็ด 

จากการทดลองสามารถแยกวตัถุสีของพริกจินดา พบว่า ระบบมีการทดสอบและทดลองสามารถ
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แยกสีของพริกจินดาสีแดงและพริกจินดาสีเขียวไดท้ั้งหมดท่ีมีความแม่นยาํในการคดัแยกประมาณ 

80 เปอร์เซ็น ซ่ึงเป็นไปตามสมมติฐานหลกัตามวตัถุประสงค์ท่ีตั้งไว ้ เพ่ือการลดแรงงานคนเพ่ิม

ผลผลิต 

4.3   ผลการศึกษาประสิทธิผลของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก  ระยะที่ 3 

4.3.1  ผลขอ้มูลทัว่ไปของผูต้อบแบบประเมินประสิทธิผล 

ตารางที่ 4-6 ค่าความถ่ี และค่าร้อยละของดา้นขอ้มูลทัว่ไปของผูต้อบแบบสอบถาม 

ประสบการณ์ในการทํางาน ความถี ่ ร้อยละ 

ตํ่ากว่า 5 ปี 4 40 

5 - 10 ปี 6 60 

11 ปีข้ึนไป - - 

รวม 10 100 

 

จากตารางท่ี 4-6 ผลค่าเฉล่ียพบว่าในภาพรวมดา้นประสบการณ์ในการทาํงานของผูต้อบ

แบบสอบถามมีประสบการณ์ในการทาํงาน ตํ่ากว่า 5 ปี มี 4 คน คิดเป็นร้อยละ40 ประสบการณ์ใน

การทาํงาน 5 - 10 ปี มี 6 คน คิดเป็นเป็นร้อยละ 60 และประสบการณ์การทาํงาน 11 ปีข้ึนไป ไม่มี

ผูต้อบ  
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4.3.2   ผลค่าเฉล่ีย ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานและระดบัความคิดเห็นของผูใ้ชเ้คร่ือง 

ตารางที่ 4-7  ค่าเฉล่ียและค่าเบ่ียงเบนมาตรฐานต่อประสิทธิผลของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 

ประเด็นคาํถาม 𝒙𝒙� S.D 
สรุปผลระดบั

ความคดิเหน็ 

ด้านการออกแบบและสร้างเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

1. ความเหมาะสมของการออกแบบและสร้าง

เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 
4.80 0.42 พึงพอใจมากท่ีสุด 

2. ความเหมาะสมของการออกแบบสายพานลาํเลียง 4.60 0.52 พึงพอใจมากท่ีสุด 

3. ความเหมาะสมของการออกแบบกระบวนการตดัสินใจ

แยกสี 
4.40 0.52 พึงพอใจมาก 

4. ความเหมาะสมของการออกแบบระยะห่างของการคดัแยก

ผล 
4.40 0.52 พึงพอใจมาก 

5. ความเหมาะสมของการออกแบบกลไกการทาํงานของ

เคร่ือง 
4.90 0.32 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ค่าเฉลีย่ 4.62 0.46 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ด้านประสิทธภิาพของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

1. ระยะเวลาสาํหรับการคดัผลเสารส 1 ผล ใชเ้วลาคดัแยก

สีเฉล่ียท่ีเหมาะสม  
4.80 0.42 พึงพอใจมากท่ีสุด 

2. ผวิของพริกก่อนและหลงัจากการคดัแยกไม่เสียหาย 5.00 0.00 พึงพอใจมากท่ีสุด 

3. ความถูกตอ้งแม่นยาํในการตดัสินใจสาํหรับคดัแยกสี 4.00 0.67 พึงพอใจมาก 

4. ความสะดวกและความปลอดภยัในการใชง้านเคร่ือง 4.40 0.70 พึงพอใจมาก 

ค่าเฉลีย่ 4.55 0.45 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ด้านประสิทธผิลของเคร่ืองต้นแบบการคดัแยกพริก 

1.ความพึงพอใจท่ีมีต่อภาพรวมของเคร่ืองตน้แบบการคดั

แยกพริก 
4.80 0.42 พึงพอใจมากท่ีสุด 

2.ความพึงพอใจในดา้นกลไกการทาํงาน ของ

เคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก 
4.30 0.67 พึงพอใจมาก 

3.ความพึงพอใจในดา้นความปลอดภยั ของเคร่ืองตน้แบบ

การคดัแยกพริก 
4.70 0.48 พึงพอใจมากท่ีสุด 
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ประเด็นคาํถาม 𝒙𝒙� S.D 
สรุปผลระดบั

ความคดิเหน็ 

4.ความพึงพอใจในดา้นการซ่อมบาํรุงรักษาเคร่ือง 4.50 0.53 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ค่าเฉลีย่ 4.58 0.53 พึงพอใจมากท่ีสุด 

รวมค่าเฉลีย่ทั้ง 3 ด้าน 4.58 0.48 พึงพอใจมากท่ีสุด 

จากตารางท่ี 4-7 ผลการประเมินประสิทธิผลของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก มีค่าเฉล่ีย

รวมอยู่ท่ี 4.58 ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานเท่ากบั 0.48 ความคิดเห็นอยู่ในระดบัพึงพอใจมากท่ีสุด 

โดยค่าเฉล่ียสูงสุดอยู่ในระดบัท่ีดี ด้านการออกแบบและสร้างเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก มี

ค่าเฉล่ียเท่ากับ 4.62 ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานเท่ากับ 0.46  รองลงมาอยู่ในระดับท่ีดี ด้าน

ประสิทธิผลของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริกมีค่าเฉล่ีย 4.58 ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานเท่ากับ 

0.53  ความคิดเห็นอยูใ่นระดบัพึงพอใจมากท่ีสุด และดา้นประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดั

แยกพริกมีค่าเฉล่ียเท่ากบั 4.55 ค่าส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานเท่ากบั 0.45ความคิดเห็นระดบัความพึง

พอใจมากท่ีสุด  
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บทท่ี 5 

สรุปผล และข้อเสนอแนะ 

  

ในบทน้ีเป็นการสรุปผลการวิจัย เร่ือง การพัฒนานวตักรรมการคัดแยกพริกโดยอาศยั

หลกัการเปรียบเทียบทางความยาวคล่ืนของกลุ่มวิสาหกิจชุมชนผกัปลอดภยับา้นศรีทอง ตาํบลปาก

ช่อง อาํเภอหล่มสกั จงัหวดัเพชรบูรณ์ โดยสอดคลอ้งกบัวตัถุประสงค ์ดงัน้ี 

 

5.1   สรุปผล 

5.1.1 การออกแบบและสร้างเคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก  มีขนาดความกว้าง 254 

มิลลิเมตร ความยาว 2,584 มิลลิเมตร และความสูง 823 มิลลิเมตร ประกอบไปดว้ย 2 ชุดการทาํงาน 

คือ ชุดการคดัแยกพริกจากการเปรียบเทียบสีดว้ยเซ็นเซอร์ภาพ และชุดลาํเลียงเพ่ือการคกัแยกพริก

จินดาผลการวิจยั พบว่า จากการสัมภาษณ์ความคิดเห็นของผูเ้ช่ียวชาญท่ีพบว่ามีค่าเฉล่ีย 4.44 ค่า

เบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.59 มีความคิดเห็น อยูใ่นระดบัความพึงพอใจมาก 

5.1.2  ผลการทดสอบประสิทธิภาพ เคร่ืองต้นแบบการคัดแยกพริก  จากการทดสอบ

ระยะเวลาในการทาํงานของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก เม่ือนาํพริกจินดามาทดสอบจาํนวน 5 

กิโลกรับ ทดสอบจาํนวน 10 คร้ัง คร้ังละคร่ึงกิโลกรัมสาํหรับการคดัแยกสีพริกจินดา ใชเ้วลาเฉล่ีย

ในการทาํงาน 32.82 วินาที ซ่ึงจากขั้นตอนและกระบวนดงักล่าว ไดท้าํการทดสอบประสิทธิภาพ

จากการพฒันาและสร้างเคร่ืองต้นแบบคัดแยกสีพริกด้วยระบบเซ็นต์เซอร์สามารถตัดสินใจ

ประมาณ 80 เปอร์เซ็น และสามารถแยกจาํแนกสีของสีพริกจินดาไดค่้าเฉล่ียเป็นท่ีน่าพอใจ เป็นไป

ตามวตัถุประสงค ์ของงานวิจยั 

5.1.3 ผลการประเมินประสิทธิภาพของเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ในภาพรวมพบว่าทั้ง 

3 ดา้นผูใ้ชง้านเคร่ืองมีความพึงพอใจ โดยมีค่าเฉล่ีย 4.58 ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน 0.48 มีความคิดเห็น

อยูใ่นระดบัพึงพอใจมากท่ีสุด 

 

5.2   แนวทางในการพฒันา 

         เน่ืองจากเคร่ืองตน้แบบการคดัแยกพริก ยงัมีส่วนท่ีตอ้งปรับปรุงแกไ้ขเพ่ือให้มีประสิทธิภาพ

ในการทาํงานข้ึนจึงนาํเสนอแนวทางในการออกแบบพฒันา ดงัน้ี 



 

61 
 

        1)  ควรปรับเปล่ียนเซ็นเซอร์ภาพให้มีประสิทธิภาพสูงข้ึนเพ่ือการคัดแยกพริกจินดาได้

ระยะเวลาท่ีรวดเร็วข้ึน 

        2)  พฒันาเคร่ืองการคดัแยกพริกใหมี้ส่วนรองรับพริกจินดาบนสายพานลาํเลียงเพ่ือลดปัญหา

การติดขัดของเม็ดพริกบนสายพานเน่ืองจากขนาดของพริกเป็นวตัถุท่ีมีขนาดค่อนขา้งเล็กเม่ือ

เปรียบเทียบกบัการคดัแยกวตัถุของผลไมช้นิดอ่ืนๆ  
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ภาพถ่ายส่วนประกอบเคร่ืองต้นแบบคัดแยกพริก 
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ภาพที่ ก-1  ภาพถ่ายอุปกรณ์เพ่ือการประมวลผลของเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก 

 

  

ภาพที่ ก-2  ภาพถ่ายตวัอยา่งพริกจินดาสีเขียวเพ่ือการประมวลผลบนเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก 
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ภาพที่ ก-3  ภาพถ่ายตวัอยา่งพริกจินดาสีแดงเพ่ือการประมวลผลบนเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก 

 

q  

ภาพที่ ก-4  ภาพถ่ายตวัอยา่งพริกจินดาคละสีเพ่ือการประมวลผลบนเคร่ืองตน้แบบคดัแยกพริก  
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